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ABSTRAK 

 

 

INTEGRASI SENSOR GERAK DAN ESP32 CAM 

SEBAGAI SISTEM KONTROL KEAMANAN RUMAH   
 

 
Oleh: 

Febrian Yusuf Hidayat 
NIT. 30218009 

 
 

Maraknya pencurian yang terjadi menjadi salah satu factor yang membuat 

berkembangnya teknologi Internet of Things (IoT) yang saat ini banyak di terapkan 
pada kehidupan masyarakat. Untuk mengatasi masalah pemantauan keamanan yang 

kurang efektif maka dibuatlah konsep sistem yang dapat mengatur dan memantau 
keamanan masing masing rumah dari jarrak jauh melalui jaringan internet. 

Tujuan dari pembuatan sistem keamanan agar dapat dipantau dari jarak jauh 

sehingga mempermudah pemilik rumah dalam memantau keamanan rumah. Alat 
ini menggunakan mikrokontroler ESP32 CAM untuk mengendalikan masukan dan 

keluaran. Pada masukannya menggunakan sensor PIR sebagai pendeteksi adanya 
Gerakan dan kamera VC0706. Pada keluarannya terdapat buzzer sebagai alarm 
tanda bahaya. Semua sistem keamanan dapat dipantau oleh pemilik rumah melalui 

aplikasi Telegram BOT untuk penerima gambar dari kamera 
Setelah dilakukan pembuatan alat dan dilaksanakannya pengujian alat di 

dapatkan spesifikasi koneksi internet yang disarankan untuk implementasi sistem 
ini, berdasarkan delay yang didapatkan maka digunakan jaringan internet FTTH 
Indihome PT.Telkom dengan spesifikasi minimal bandwidth 10 Mbps. Hal ini 

karena didapatkan delay hasil pengiriman pesan deteksi obyek sebesar 4.73 detik. 
Untuk request foto sampai diterima membutuhkan waktu 5.73 detik. 

 

Kata kunci : ESP32 CAM, Buzzer, Sensor PIR,  Internet of Things(IoT). 
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 ABSTRACT 

 

 
INTEGRATION OF MOTION SENSOR AND ESP32 CAM 

AS A HOME SECURITY CONTROL SYSTEM 
 

 
By: 

Febrian Yusuf Hidayat 
NIT. 30218009 

 
 

The rise of theft that occurs is one of the factors that makes the development 

of Internet of Things (IoT) technology which is currently widely applied to people's 
lives. To overcome the problem of ineffective security monitoring, a system concept 

was created that can manage and monitor the security of each home remotely via 
the internet. 

The purpose of making a security system so that it can be monitored remotely, 

making it easier for homeowners to monitor home security. This tool uses an ESP32 
CAM microcontroller to control input and output. At the input it uses a PIR sensor 

as a motion detector and a VC0706 camera. At the output there is a buzzer as an 
alarm signal. All security systems can be monitored by the homeowner via the 
Telegram BOT application for receiving images from the camera 

After making the tool and carrying out the testing of the tool, we get the 
recommended internet connection specifications for the implementation of this 

system, based on the delay obtained, the PT.Telkom Indihome FTTH internet 
network is used with a minimum specification of 10 Mbps bandwidth. This is because 
the delay in sending object detection messages is 4.73 seconds. For photo requests 

to be accepted takes 5.73 seconds. 
 

Keywords: ESP32 CAM, Buzzer, Camera, PIR Sensor, Internet of Things(IoT) 
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