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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN TRAINER BOARD SISTEM KONTROL DAN 

PEMROGRAMAN BERBASIS RASPBERRY PI SEBAGAI MEDIA 

PEMBELAJARAN DI POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA 

 

Oleh: 

Della Aprilia Arifah 

NIT. 30221007 

 

 

Pentingnya keterlibatan langsung dalam belajar, terletak pada 

kemampuannya untuk meningkatkan pemahaman yang lebih dalam dan relevan. 

Pengajaran tidak hanya tentang menyampaikan fakta dan informasi kepada siswa, 

tetapi juga tentang menciptakan lingkungan belajar yang memungkinkan siswa 

untuk aktif terlibat dalam proses pembelajaran mereka sendiri (learning by doing). 

Berkaitan dengan hal tersebut, penelitian ini bertujuan untuk membuat sebuah 

Trainer Board Sistem Kontrol dan Pemrograman Berbasis Raspberry pi sebagai 

media pembelajaran di Politeknik Penerbangan Surabaya. 

Trainer board ini menggunakan mikrokontroller raspberry pi dengan sensor, 

ultrasonik, sensor gas, sensor suhu dan kelembapan, sensor LDR dan sensor PIR. 

Selain sensor, terdapat aktuator yang merupakan outputnya yakni buzzer, LED, 

bulb, motor servo dan LCD I2C. Monitor, mouse dan keyboard  menjadi perangkat 

penunjang dalam pemrosesan program. Hal ini dapat mempermudah taruna dalam 

memahami mata kuliah sistem kontrol dan pemrograman. 

Implementasi trainer board berbasis Raspberry Pi ini diharapkan dapat 

memberikan kemudahan bagi taruna/i di Politeknik Penerbangan Surabaya dalam 

mempelajari dan memahami konsep-konsep dasar serta aplikasi praktis dari sistem 

kontrol dan pemrograman. Dengan menggunakan platform Raspberry Pi, taruna/i 

dapat dengan mudah mengakses berbagai modul sensor dan aktuator, serta 

mempraktikkan pemrograman secara langsung. Hal ini tidak hanya meningkatkan 

keterampilan teknis mereka, tetapi juga memperdalam pemahaman mereka tentang 

bagaimana komponen-komponen elektronik bekerja secara terintegrasi dalam suatu 

sistem. Selain itu, trainer board ini dirancang untuk memberikan pengalaman 

belajar yang interaktif dan mendalam, sehingga dapat memotivasi taruna/i untuk 

lebih aktif dalam mengeksplorasi bidang teknologi penerbangan. 

 

Kata kunci : Trainer board, Raspberry Pi, sistem kontrol dan pemrograman, 

learning by doing 
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ABSTRACT 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF A CONTROL SYSTEM AND 

PROGRAMMING TRAINER BOARD BASED ON RASPBERRY PI AS A 

LEARNING MEDIA AT CIVIL AVIATION POLYTECHNIC SURABAYA 

By: 

Della Aprilia Arifah 

NIT. 30221007 

 

The importance of direct involvement in learning lies in its ability to 

enhance deeper and more relevant understanding. Teaching is not just about 

conveying facts and information to students but also about creating a learning 

environment that allows students to actively engage in their own learning process 

(learning by doing). In relation to this, this research aims to develop a Control 

System and Programming Trainer Board based on Raspberry Pi as a learning 

medium at Surabaya Aviation Polytechnic. 

This trainer board uses a Raspberry Pi microcontroller with sensors 

including ultrasonic, gas, temperature and humidity, LDR, and PIR sensors. In 

addition to sensors, there are actuators as outputs, namely a buzzer, LED, bulb, 

servo motor, and I2C LCD. A monitor, mouse, and keyboard are supporting devices 

in the program processing. This can facilitate cadets in understanding the courses 

on control systems and programming. 

The implementation of this Raspberry Pi-based trainer board is expected to 

provide ease for cadets at Surabaya Aviation Polytechnic in learning and 

understanding the basic concepts and practical applications of control systems and 

programming. By using the Raspberry Pi platform, cadets can easily access various 

sensor and actuator modules and practice programming directly. This not only 

enhances their technical skills but also deepens their understanding of how 

electronic components work together in an integrated system. Additionally, this 

trainer board is designed to offer an interactive and immersive learning experience, 

thereby motivating cadets to be more active in exploring the field of aviation 

technology. 

Keywords: Trainer board, Raspberry Pi, control systems and programming, 

learning by doing 
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