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ABSTRAK  

 

PROTOTYPE SISTEM PENGATURAN SUHU AC OTOMATIS TERHADAP 

KAPASITAS ORANG MASUK DAN KELUAR  BERBASIS ARDUINO 

 

Oleh : 

Dian Catur Rahmawati  

NIT. 30118006 

 

Pada saat ini memang kebutuhan AC (Air Conditioner) sangat banyak 

dipergunakan. Dari mulai rumah, industry, dan perkantoran. AC adalah peralatan 

elektronik yang sangat banyak membutuhkan energy listrik tetapi hal ini malah sangat 

dibutuhkan demi kenyamanan setiap orang dan kenyamanan pada ruangan untuk 

bekerja. Dalam rangka untuk meningkatkan kualitas fungsi AC agar lebih efektif dan 

efisien perlu kiranya dilakukan suatu perubahan sistem pada pengaturan AC. Hal ini 

berkaitan dengan meningkatnya penggunaan AC.  

Alat ini didesain untuk mengontrol dan mengatur AC. Pada pengaturan AC ini, 

terdapat 3 buah AC yang berukuran berbeda – beda. Dan terdapat komponen sensor 

yaitu sensor PIR dan Infrared Barrier Sensor. Apabila terdeteksi orang kurang dari 10 

akan menyalakan AC kecil, apabila terdeteksi orang 10 – 20 akan menyalakan AC 

sedang, apabila terdeteksi orang 20 lebih akan menyalakan AC besar. Sensor tersebut 

untuk menghitung jumlah orang yang masuk dan keluar ruangan.  Sehingga apabila 

terdapat orang yang masuk atau keluar ruangan akan terdeteksi oleh sensor, lalu sensor 

akan menyalakan AC yang harus ON. AC akan menyala secara bergantian tergantung 

dari orang yang berada didalam ruangan tersebut.  

Hasilnya, alat ini bekerja dengan mengirimkan sinyal dari Arduino Nano ke 

sensor – sensor dan LCD. Pada pengujian alat dapat memindahkan AC secara normal 
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sesuai dengan sensor deteksi. Dan pada LCD juga berfungsi baik dapat menampilkan 

jumlahnya.  

 

Kata Kunci : AC, Sensor PIR, Infrared Barrier Sensor  
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ABSTRACT  

  

PROTOTYPE OF AUTOMATIC AC TEMPERATURE CONTROL SYSTEM FOR 

ENTERPRISE AND EXIT CAPACITY BASED ON ARDUINO 

 

By :  

Dian Catur Rahmawati  

NIT. 30118006 

 

 

 It is undeniable that the need for AC (Air Conditioner) is currently very 

widely used. Starting from homes, industries, even offices. Although air conditioning 

is an electronic device that really requires electrical energy, this is actually needed for 

everyone's convenience and the comfort of the room to work. In order to improve the 

quality of the AC function to be more effective and it is necessary to make a system 

change in the AC settings. This is related to the use of air conditioning. 

 This device is designed to control and regulate air conditioning. In this AC 

setting, there are 3 AC units of different sizes. And there are sensor components, 

namely PIR sensors and Infrared Barrier Sensors. If less than 10 people are detected, 

they will turn on the small air conditioner, if 10-20 people are detected they will turn 

on the medium air conditioner, if 20 people are detected, they will turn on the large air 

conditioner. The sensor is to count the number of people entering and leaving the room. 

So that if there are people who enter or leave the room, the sensor will detect it, then 

the sensor will turn on the AC which must be ON. The air conditioner will turn on 

alternately depending on the person in the room.  

 As a result, this tool works by sending signals from Arduino Nano to sensors 

and LCD. In testing the tool can move the AC normally according to the detection 

sensor. And the LCD also works well, can display the amount.  

Keywords: AC, PIR Sensor, Infrared Barrier Sensor.  
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LAMPIRAN 

Lampiran A. Foto alat tampak depan  

 

Lampiran B. Foto alat tampak atas  
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Lampiran C. Coding Arduino IDE  

#include <Wire.h>  

#include <LiquidCrystal_I2C.h> 

 

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27,20,4); 

 

#define DELAY_TIMEOUT 1000 

 

int sensor_1 = 11; 

int sensor_2 = 12; 

int fan_s = 2; 

int fan_m = 3; 

int fan_l = 5; 

 

boolean sensor_1_state = LOW; 

boolean sensor_2_state = LOW; 

int sensor_1_state_last = -1; 

int sensor_2_state_last = -1; 

 

int jumlah_orang = 0; 

int set_suhu_low = 24; 

int set_suhu_mid = 20; 

int set_suhu_hi = 16; 

 

boolean jalan_masuk = LOW; 

boolean jalan_keluar = LOW; 



60 
 

 
 

 

unsigned long waktu; 

 

void setup() { 

  lcd.begin(); 

  lcd.backlight(); 

  pinMode(sensor_1,INPUT); 

  pinMode(sensor_2,INPUT); 

  pinMode(fan_s,OUTPUT); 

  pinMode(fan_m,OUTPUT); 

  pinMode(fan_l,OUTPUT); 

  digitalWrite(fan_s,LOW); 

  digitalWrite(fan_m,LOW); 

  digitalWrite(fan_l,LOW); 

  lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(0,0); 

  lcd.print("Set Suhu     : "); 

  lcd.setCursor(0,1); 

  lcd.print("Jumlah Orang : "); 

  lcd.setCursor(6,3); 

  lcd.print("AC OFF"); 

} 

 

void loop() { 

  lcd.setCursor(15,1); 

  lcd.print(jumlah_orang); 
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  lcd.print("  "); 

  

  if(jumlah_orang <= 0) jumlah_orang = 0; 

  if(jumlah_orang > 20)  

  { 

     digitalWrite(fan_s,LOW); 

     digitalWrite(fan_m,LOW); 

     digitalWrite(fan_l,HIGH); 

     lcd.setCursor(6,3); 

     lcd.print("AC 3 ON"); 

     lcd.setCursor(15,0); 

     lcd.print(set_suhu_hi); 

     lcd.print(" C"); 

  }  

  else if(jumlah_orang >= 10)  

  { 

     digitalWrite(fan_s,LOW); 

     digitalWrite(fan_m,HIGH); 

     digitalWrite(fan_l,LOW); 

     lcd.setCursor(6,3); 

     lcd.print("AC 2 ON"); 

     lcd.setCursor(15,0); 

     lcd.print(set_suhu_mid); 

     lcd.print(" C"); 

  } 

  else if(jumlah_orang >= 1)  
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  { 

     digitalWrite(fan_s,HIGH); 

     digitalWrite(fan_m,LOW); 

     digitalWrite(fan_l,LOW); 

     lcd.setCursor(6,3); 

     lcd.print("AC 1 ON"); 

     lcd.setCursor(15,0); 

     lcd.print(set_suhu_low); 

     lcd.print(" C"); 

  } 

  else if(jumlah_orang == 0)  

  { 

     digitalWrite(fan_s,LOW); 

     digitalWrite(fan_m,LOW); 

     digitalWrite(fan_l,LOW); 

     lcd.setCursor(6,3); 

     lcd.print("AC OFF "); 

     lcd.setCursor(15,0); 

     lcd.print("OFF  "); 

  }  

  sensor_1_state = digitalRead(sensor_1); 

  sensor_2_state = digitalRead(sensor_2); 

   

  if(sensor_1_state != sensor_1_state_last) 

  { 

    sensor_1_state_last = sensor_1_state; 
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    if( (jalan_masuk == false) && ( sensor_1_state == LOW ) ) 

    { 

      jalan_masuk = true; 

      waktu = millis(); 

    } 

  } 

  if( (millis() - waktu) > DELAY_TIMEOUT ) 

  { 

    jalan_masuk = false; 

  } 

  if( jalan_masuk && (sensor_2_state == LOW) && (sensor_1_state == HIGH) ) 

  { 

    jalan_masuk = false; 

    jumlah_orang++; 

  } 

 

  if( sensor_2_state != sensor_2_state_last ) 

  { 

    sensor_2_state_last = sensor_2_state; 

    if( (jalan_keluar == false) && ( sensor_2_state == LOW ) ) 

    { 

      jalan_keluar = true; 

      waktu = millis(); 

    } 

  } 

  if( (millis() - waktu) > DELAY_TIMEOUT ) 
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  { 

    jalan_keluar = false; 

  } 

  if( jalan_keluar && (sensor_1_state == LOW) && (sensor_2_state == HIGH) ) 

  { 

    jalan_keluar = false; 

    jumlah_orang--; 

  } 

 

 

   

} 
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Lampiran D. Wiring Alat  

 

 

 

 

 

 



 

66 
 

DAFTAR RIWAYAT HIDUP 

Dian Catur Rahmawati, lahir di Banyuwangi, Jawa Timur 

pada tanggal 25 Desember 1998. Anak ke 2 dari 4 bersaudara, 

dari pasangan Bapak Damilan dan Ibu Maswah. Bertempat 

tinggal di Dusun Sumberwaru RT 01 / RW 05 Desa 

Tamanagung Kecamatan Cluring Kabupaten Banyuwangi 

Provinsi Jawa TImur.  

 

 

Dengan pendidikan formal yang pernah diikuti sebagai berikut:  

1. Sekolah Dasar di SDN 1 Tamanagung tahun 2004 – 2010  

2. Sekolah Menengah Pertama di SMPN 1 Cluring tahun 2010 – 2013  

3. Sekolah Menengan Atas di SMAN 1 Cluring tahun 2013 – 2016  

4. Mengikuti Pendidikan di Politeknik Penerbangan Surabaya dari tahun 2018 – 

saat ini.  


	LEMBAR PERSETUJUAN
	LEMBAR PENGESAHAN
	HALAMAN PERSEMBAHAN
	ABSTRAK
	ABSTRACT
	PERNYATAAN KEASLIAN DAN HAK CIPTA
	KATA PENGANTAR
	DAFTAR ISI
	DAFTAR GAMBAR
	DAFTAR TABEL
	DAFTAR LAMPIRAN
	DAFTAR PUSTAKA
	LAMPIRAN
	DAFTAR RIWAYAT HIDUP

