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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SOLAR TRACKER DUAL AXIS SEBAGAI MEDIA
PENGOPTIMALAN PENYERAPAN ENERGI MATAHARI BERBASIS
INTERNET OF THINGS

Oleh :

FAHMI RAMADHAN
NIT: 30118009

Solar cell merupakan sebuah pembangkit energi alternatif yang bersumber
dari cahaya matahari sebagai sumber utamanya. Diberbagai bandara di Indonesia
pemasangan solar cell masih bersifat statis atau hanya menghadap pada sumbu
yang sama. Sehingga penyerapan energi di solar cell tersebut masih belum
maksimal.

Dari permasalahan tersebut maka di dalam penelitian ini akan dibuat
sebuah sistem otomatis solar tracker dual axis berbasis internet of thing yang
nantinya solar cell tersebut dapat mengikuti arah cahaya matahari dan dapat
dikontrol dari jarak jauh baik itu secara automatic atau manual. Didalam
penelitian ini Arduino merupakan sebagai kontrol dari pergerakan solar cell.
Sensor yang digunakan untuk menangkap cahaya mengunakan sensor LDR yang
nantinya akan menangkap arah cahaya yang diterima.. Dengan penerapan sistem
kontrol ini diharapan gangguan bisa dihindari, sehingga dengan metode ini
kinerja teknisi menjadi lebih cepat dan efisien.

Kata Kunci : Solar cell, internet of thing, solar tracker dual axis, LDR



ABSTRACT

DESIGN OF DUAL AXIS SOLAR TRACKER AS A MEDIA FOR OPTIMIZATION
OF SUN ENERGY BASED ON INTERNET OF THINGS

By
FAHMI RAMADHAN

NIT: 30117048

Solar cell is an alternative energy generator that comes from sunlight as
its main source. In various airports in Indonesia, solar cell installations are still
static or only facing the same axis. So that the energy absorption in the solar cell
is still not optimal.

From these problems, in this study an automatic dual axis solar tracker
system based on internet of things will be built, which later on, the solar cell can
follow the direction of the sun and can be controlled remotely either automatically
or manually. In this study, Arduino is a control for the movement of the solar cell.
The sensor that is used to capture light uses the LDR sensor which will later
capture the direction of the received light. With the application of this control
system it is hoped that interference can be avoided, so that with this method the
technician's performance will be faster and more efficient.

Keywords: Solar cell, internet of things, dual axis solar tracker, LDR
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