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ABSTRAK

PROTOTYPE CONTROL MONITORING DAN STABILIZER TEGANGAN
PADA POWER PANEL AVIOBRIDGE VIA WEB SEBAGAI PARAMETER
PREVENTIVE DAN CORRECTIVE MAINTENANCE

Oleh :
Lingga Edni Kurniasari
NIT : 30118013

Untuk saat ini, segala kegiatan teknis terkait pemeliharaan dan monitoring
kestabilan catu daya di aviobridge di bandar udara sebagian besar masih
dilakukan secara manual dari panel ke panel. Padahal merupakan penunjang
utama yang dikhususkan untuk menyalurkan suplay listrik ke panel aviobridge
yang dioperasikan di bandar udara, hal tersebut kurang efektif dan efisien dalam
pekerjaan sehari- harinya tentunya dalam hal waktu.

Tujuan dari alat ini adalah selain untuk mempermudahkan teknisi juga
meningkatkan respon time teknisi apabila ada gangguan suplay catu daya di
aviobridge dalam penanganan gangguan. Serta dapat memonitoring tegangan dan
arus serta menstabilkan tegangan secara real time dimana kontrol dan monitoring
dapat dilakukan dengan smartphone maupun personal computer (PC) melalui
web. Dalam perancangan alat ini, penulis menggunakan mikrokontroller
NodeMCU sebagai pengendali dan pengolah data, beberapa komponen lain yang
dibutuhkan seperti relay, LCD serta sensor PZEM-004t.

Pembacaan nilai besaran listrik (tegangan, arus) yang dilakukan oleh
sensor PZEM-004t selanjutnya dikirimkan kepada mikrokontroller, pada
mikrokontroller nilai besaran listrik tersebut ditampilkan pada LCD. Modul wi-fi
NodeMCU ESP32S digunakan sebagai penghubung antara mikrokontroller
dengan jaringan internet sehingga penggunaan energi listrik dapat di monitoring
melalui personal computer (PC) via web alat monitoring ini dapat menjadi
indikator ketika low voltage.

Alat ini terdapat dua mode yaitu, auto dan manual untuk menstabilkan
tegangan yang masuk yang terdeteksi oleh sensor PZEM-004t. Pada mode auto
error yang dihasilkan oleh stabilizer ini sebesar 1,86%, sedangkan pada mode
manual sendiri error yang dihasilkan 2,24%.

Kata kunci : NodeMCU, Smartphone, Personal Computer (PC), Web, Sensor
PZEM-004t.



ABSTRACT

PROTOTYPE CONTROL VOLTAGE MONITORING AND STABILZER ON
POWER PANEL AVIOBRIDGE VIA WEB AS PREVENTIVE AND CORRECTIVE
MAINTENANCE PARAMETERS

By :
Lingga Edni Kurniasari
NIT : 30118013

For now, all technical activities related to the maintenance and monitoring
of the stability of the power supply at the aviobridge at the airport are still mostly
done manually from panel to panel. Even though it is the main support that is
devoted to distributing electricity supply to the aviobridge panel operated at the
airport, it is less effective and efficient in their daily work, of course in terms of
time.

The purpose of this tool is not only to make it easier for technicians, but also
to increase the response time of technicians if there is a power supply disturbance
at the aviobridge in handling disturbances. And can monitor voltage and current
and stabilize voltage in real time where control and monitoring can be done with a
smartphone or personal computer (PC) via the web. In designing this tool, the
author uses a NodeMCU microcontroller as a controller and data processor,
several other components are needed such as relays, LCDs and PZEM-004t
Sensors.

The reading of the electrical values (voltage, current) carried out by the
PZEM-004t sensor is then sent to the microcontroller, on the microcontroller the
electrical value is displayed on the LCD. The NodeMCU ESP32S wi-fi module is
used as a liaison between the microcontroller and the internet network so that the
use of electrical energy can be monitored via a personal computer (PC) via the
web. This monitoring tool can be an indicator when the voltage is low.

This tool has two modes, namely, auto and manual to stabilize the incoming
voltage detected by the PZEM-004t sensor. In auto mode the error generated by
this stabilizer is 1.86%, while in manual mode itself the error is 2.24%.

Keywords: NodeMCU, Smartphone, Personal Computer (PC), Web, Sensor PZEM-
004t.
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LAMPIRAN

SOP (Standar Operasional Prosedur) Pengoperasian Alat:
1. Nyalakan laptop atau komputer sebagai server selanjutnya hubungkan ke
Wifi.
2. Aktifkan aplikasi XAMP

XAMPP Control Panel v3.2.2 [ Compiled: Nov 12th 2015 ] - O X

AM [main]  there will be a security dialogue or things wil break! So think
AM [main]  about running this application with administrator rights!
411813 AM [main]  XAMPP Installation Directory: "c:bampp\”

11-16:13 AM [main]  Checking for prerequisites

M [main] Al prerequisites found

M [main]  Initializing Modules

M [main]  Starting Check-Timer

main]  Control Panel Ready

[Apache] Attempting to start Apache app...

[Apache] Status change detected: running

mysql]  Attempting to start MySQL app...

mysdl]  Status change detected: unning

XAMPP Control Panel v3.2.2 # corta
Tiodules
etsat
Service Module  PID(s) Port(s) Actions 9 st
soe 3 w0100 [T [T [ (o] [t
uysaL 3440 3306 Admin_| | Confiy | [ Logs | Explorer
Ficzila sart | | Admn | | contg || Logs £ Services
ercury sot | aon | conmg || Lo S
Tomcat Start | [Admin | [ config | [ Loas I out
11613 Al [main] Initializing Control Panel
111813 AM [main] Windows Version: Home 64-bit
11:18:13 AM  [main] XAMPP Version: 7.0.2
4118 13 Al [main]  Control Panel Version: 3.2.2 [ Gompiled: Nov 12th 2015 ]
11:18:13 AM  [main] ‘You are not running with administrator rights! This will work for
411613 Al [main]  most application stuf but whenever you do something with sevices
13
13

3. Start MySQL dan Apache
4. Hubungkan NodeMCU dengan laptop selanjutnya buka aplikasi Arduino
IDE kemudian setting wifi yang akan disambungkan ke ESP32S.

@ Main_Program_012_STAVOLT | Arduino 1.8.13 = O X
File Edit Sketch Tools Help

Main_Program_012_STAVOLT

In: "); Serial.print(currentin); Seria

Arduine Uno




Klik serial monitor pada pojok kanan atas kemudian IP ESP32S akan

muncul.

Selanjutnya copy alamat IP ESP32S ke software website yang sudah

diprogram
) control - Notepad
File Edit Format View Help
| !DocTYPE html>
<html>
<head>
</head>
ctitles</titles
<head>
<title></title>
<link rel="stylesheet” type="text/css" href="css.css">
</head>

<styles
.onoffswitchl {

position: absolute; width: 150px; left: 6@8px; top: 230px;

-webkit-user-select:none; -moz-user-select:none; -ms-user-
¥
</styley
<body>
<div class="onoffswitchl”>

elect: none

</divs
</body>
</html>

<a href="http://192.168.8.102/40" target="_blank"><input class="submit" type="submit”
e -

value="CONTROL TEGANGAN"></a><br>

Ln 1, Col 1 100%

Windows (CRLF)

UTF-3

Setelah itu buka command prompt dan

menampilkan IP dari laptop atau komputer.

ketikkan “ipconfig” untuk

Kemudian buka IP Addres laptop ke aplikasi internet.

Maka akan masuk ke tampilan login website.

Wk localhost /127.00.1 | phpMyAdn X [E] Login X o+

<

C @ localhost/Lingga/index.htm|

(]

WEB SEBAGAI PARAMETER PREVENTIVE DAN CORRECTIVE MAINTENANCE

Please Login

= X

w o @

PROTOTYPE CONTROL MONITORING DAN STABILIZER TEGANGAN PADA POWER PANEL AVIOBRIDGE VIA



10. Masukkan Username dan Password yang sudah terdaftar.

11. Kemudian masuk ke halaman utama.

Selamat Datang lingga
11:31:37 Kamis, 22 Juli 2021

PROTOTYPE CONTROL MONITORING DAN STABILIZER TEGANGAN PADA POWER PANEL
AVIOBRIDGE VIA WEB SEBAGAI PARAMETER PREVENTIVE DAN CORRECTIVE
MAINTENANCE

[ CONTROL TEGANGAN |

12. Klik control tegangan.

13. Setelah itu memilih opsi control tegangan ada inputan besarnya tegangan
output yang diharapkan. Setelah tegangan output di isi terdapat 2 pilihan
pada web yaitu:

(A) Stabilizer Mode Manual
(B) Stabilizer Mode Auto

\uto : | || Submit 1 |

vianual : | || Submit 2 |
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formal yang pernah diikuti sebagai berikut:

1. SD Negeri 2 Dompyongan Lulus tahun 2010
2.  SMP Negeri 2 Klaten Lulus tahun 2013
3. SMA Negeri 1 Prambanan Lulus tahun 2016

Pada bulan September 2018 diterima sebagai Taruna di Politeknik
Penerbangan Surabaya Program Studi Diploma 3 Teknik Listrik Bandara angkatan
ke XI1I1. Melaksanakan On the Job Training di bandar udara Juwata Tarakan mulai
29 Juli 2020 sampai tanggal 23 Februari 2021. Telah melaksanakan Tugas Akhir

sebagai syarat kelulusan dalam pendidikan di Politeknik Penerbangan Surabaya.






