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ABSTRAK 

PROTOTYPE CONTROL MONITORING DAN STABILIZER TEGANGAN 

PADA POWER PANEL AVIOBRIDGE VIA WEB SEBAGAI PARAMETER 

PREVENTIVE DAN CORRECTIVE MAINTENANCE 

 

 

Oleh : 

Lingga Edni Kurniasari 

NIT : 30118013 

Untuk saat ini, segala kegiatan teknis terkait pemeliharaan dan monitoring 

kestabilan catu daya di aviobridge di bandar udara sebagian besar masih 

dilakukan secara manual dari panel ke panel. Padahal merupakan penunjang 

utama yang dikhususkan untuk menyalurkan suplay listrik ke panel aviobridge 

yang dioperasikan di bandar udara, hal tersebut kurang efektif dan efisien dalam 

pekerjaan sehari- harinya tentunya dalam hal waktu. 

Tujuan dari alat ini adalah selain untuk mempermudahkan teknisi juga 

meningkatkan respon time teknisi apabila ada gangguan suplay catu daya di 

aviobridge dalam penanganan gangguan. Serta dapat memonitoring tegangan dan 

arus serta menstabilkan tegangan secara real time dimana kontrol dan monitoring 

dapat dilakukan dengan smartphone maupun personal computer (PC) melalui 

web. Dalam perancangan alat ini, penulis menggunakan mikrokontroller 

NodeMCU sebagai pengendali dan pengolah data, beberapa komponen lain yang 

dibutuhkan seperti relay, LCD serta sensor PZEM-004t. 

Pembacaan nilai besaran listrik (tegangan, arus) yang dilakukan oleh 

sensor PZEM-004t selanjutnya dikirimkan kepada mikrokontroller, pada 

mikrokontroller nilai besaran listrik tersebut ditampilkan pada LCD. Modul wi-fi 

NodeMCU ESP32S digunakan sebagai penghubung antara mikrokontroller 

dengan jaringan internet sehingga penggunaan energi listrik dapat di monitoring 

melalui personal computer (PC) via web alat monitoring ini dapat menjadi 

indikator ketika low voltage. 

Alat ini terdapat dua mode yaitu, auto dan manual untuk menstabilkan 

tegangan yang masuk yang terdeteksi oleh sensor PZEM-004t. Pada mode auto 

error yang dihasilkan oleh stabilizer ini sebesar 1,86%, sedangkan pada mode 

manual sendiri error yang dihasilkan 2,24%. 

 

 

 

Kata kunci : NodeMCU, Smartphone, Personal Computer (PC), Web, Sensor 

PZEM-004t. 
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ABSTRACT 

PROTOTYPE CONTROL VOLTAGE MONITORING AND STABILZER ON 

POWER PANEL AVIOBRIDGE VIA WEB AS PREVENTIVE AND CORRECTIVE 

MAINTENANCE PARAMETERS 

 

 

 

By : 

Lingga Edni Kurniasari 

NIT : 30118013 

 

 

 

For now, all technical activities related to the maintenance and monitoring 

of the stability of the power supply at the aviobridge at the airport are still mostly 

done manually from panel to panel. Even though it is the main support that is 

devoted to distributing electricity supply to the aviobridge panel operated at the 

airport, it is less effective and efficient in their daily work, of course in terms of 

time. 

The purpose of this tool is not only to make it easier for technicians, but also 

to increase the response time of technicians if there is a power supply disturbance 

at the aviobridge in handling disturbances. And can monitor voltage and current 

and stabilize voltage in real time where control and monitoring can be done with a 

smartphone or personal computer (PC) via the web. In designing this tool, the 

author uses a NodeMCU microcontroller as a controller and data processor, 

several other components are needed such as relays, LCDs and PZEM-004t 

sensors. 

The reading of the electrical values (voltage, current) carried out by the 

PZEM-004t sensor is then sent to the microcontroller, on the microcontroller the 

electrical value is displayed on the LCD. The NodeMCU ESP32S wi-fi module is 

used as a liaison between the microcontroller and the internet network so that the 

use of electrical energy can be monitored via a personal computer (PC) via the 

web. This monitoring tool can be an indicator when the voltage is low. 

This tool has two modes, namely, auto and manual to stabilize the incoming 

voltage detected by the PZEM-004t sensor. In auto mode the error generated by 

this stabilizer is 1.86%, while in manual mode itself the error is 2.24%. 

 

 

Keywords: NodeMCU, Smartphone, Personal Computer (PC), Web, Sensor PZEM-

004t.
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LAMPIRAN 

SOP (Standar Operasional Prosedur) Pengoperasian Alat: 

1. Nyalakan laptop atau komputer sebagai server selanjutnya hubungkan ke 

Wifi. 

2. Aktifkan aplikasi XAMP 

 

3. Start MySQL dan Apache 

4. Hubungkan NodeMCU dengan laptop selanjutnya buka aplikasi Arduino 

IDE kemudian setting wifi yang akan disambungkan ke ESP32S. 

 



 

 

 

 

5. Klik serial monitor pada pojok kanan atas kemudian IP ESP32S akan 

muncul. 

6. Selanjutnya copy alamat IP ESP32S ke software website yang sudah 

diprogram 

 

7. Setelah itu buka command prompt dan ketikkan “ipconfig” untuk 

menampilkan IP dari laptop atau komputer. 

8. Kemudian buka IP Addres laptop ke aplikasi internet. 

9. Maka akan masuk ke tampilan login website. 

 

 

 



 

 

 

 

10. Masukkan Username dan Password yang sudah terdaftar. 

11. Kemudian masuk ke halaman utama. 

 

12. Klik control tegangan. 

13. Setelah itu memilih opsi control tegangan ada inputan besarnya tegangan 

output yang diharapkan. Setelah tegangan output di isi terdapat 2 pilihan 

pada web yaitu:  

(A)  Stabilizer Mode Manual 

(B)  Stabilizer Mode Auto 
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