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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN 3D PRINTING ALAT PERAGA HELICOPTER 

ANTITORQUE FLIGHT CONTROL SYSTEM ROBINSON R22 SEBAGAI 

ALAT PEMBELAJARAN DI POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA 

 

Oleh : 

FAIRUZ ADDINUL RAFIF 

NIT : 30418011 

 

Prodi Teknik Pesawat Udara di Politeknik Penerbangan Surabaya telah 

mendapatkan approval untuk menyelenggarakan pendidikan dan pelatihan basic 

license A2 aeroplane helicopter. Dalam pelaksanaannya terdapat kendala pada 

alat peraga yang dimiliki oleh Politeknik Penerbangan Surabaya untuk 

mendukung pendidikan dan pelatihan tersebut belum tersedia. Sehingga perlu 

segera diadakan alat peraga helicopter flight control systems untuk menunjang 

pendidikan pemahaman dari peserta diklat.  

Tujuan alat peraga ini adalah untuk membantu peserta diklat dalam 

meningkatkan pemahaman flight control system pada sebuah helikopter 

khususnya pada antitorque system helicopter Robinson R22. Metode yang 

digunakan dalam penelitian ini adalah menganalisa efektivitas pembelajaran dan 

pemahaman taruna terhadap pembelajaran flight control system. Analisa tersebut 

dilakukan dengan cara membandingan antara pembelajaran menggunakan media 

alat peraga dan yang tidak menggunakan media alat peraga.   

Hasil penelitian ini diharapkan dapat memberikan hasil yang sesuai dan 

maksimal untuk pendidikan dan pemahaman peserta diklat terhadap helicopter 

flight control system. Sehigga dapat lebih mengoptimalkan dan meningkatkan 

efektivitas pembelajaran diklat basic license A2 aeroplane helicopter di 

Politeknik Penerbangan Surabaya 

 

 

 

 

 

Kata kunci: Flight control systems, Robinson R22, alat peraga, efektivitas 
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ABSTRACT 

 

RANCANG BANGUN 3D PRINTING ALAT PERAGA HELICOPTER 

ANTITORQUE FLIGHT CONTROL SYSTEM ROBINSON R22 SEBAGAI 

ALAT PEMBELAJARAN DI POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA 

 

By: 

FAIRUZ ADDINUL RAFIF 

NIT : 30418011 

 

The Aircraft Maintenance Engineering Study Program at the Aviation 

Polytechnic of Surabaya has received approval to hold education and training on 

basic license A2 aeroplane helicopter. In its implementation, there are on the 

simulator owned by the Aviation Polytechnic of Surabaya to support the 

education and training which are not available. So it is necessary to immediately 

hold helicopter flight control systems to support the education and understanding 

of the training participants.  

The purpose of this simulator is to assist training participants in 

improving their understanding of the flight control system in a helicopter, 

especially in the Robinson R22 helicopter antitorque system. The method used in 

this research is to analyze the effectiveness of learning and understanding of 

cadets on the flight control system learning. The analysis is carried out by 

comparing learning using simulator and without use simulator.  

The results of this study are expected to provide appropriate and 

maximum results for education and training participants's understanding of the 

helicopter flight control system. So it can further optimize and improve the 

effectiveness of learning training on basic license A2 aeroplane helicopter at the 

Aviation Polytechnic of Surabaya. 

 

 

 

 

 

 

Keywords: Flight control systems, Robinson R22, simulator, effectivity.   
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Lampiran 7 Soal Ujian Materi Antitorque System 

 

NO. SOAL 

1. 

Apa yang dirubah oleh antitorque pedals pada mekanisme antitorque 

system … 

a. Dynamic stability of helicopter 

b. Pitch of the tail rotor 

c. Rotation direction of the tail rotor 

2. 

Apa tujuan utama dari antitorque pedal? 

a. Untuk mengubah pitch dari main rotor 

b. Untuk melakukan manuever longitudinal axis (roll) pada 

helikopter 

c. Untuk melawan torsi yang dihasilkan oleh main rotor 

3. 

Part yang mengubah pitch angle pada blade adalah… 

a. Pitch link 

b. Bellcrank 

c. Pitch change stud 

4. 

Part yang menghubungkan antara pedal dengan tail rotor bellcrank 

adalah… 

a. Push pull tube 

b. Push pull pipe 

c. Pitch Link 

5. 

Berapa jumlah part bellcrank pada antitorque pedals Robinson 

R22… 

a. 3 

b. 4 

c. 5 

6. 

Yang menghubungkan antara pitch change stud dengan pitch horn 

tempat blade terpasang adalah… 

a. Pitch Link 
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b. Push pull pipe 

c. Bellcrank 

7. 

Apabila pedal kiri ditekan, Apa yang akan terjadi pada pitch change 

stud? 

a. Akan bergerak ke kanan 

b. Akan bergerak ke kiri 

c. Akan diam 

8. 

Apabila pedal kanan ditekan, Apa yang akan terjadi pada pitch 

change stud? 

a. Akan diam 

b. Akan bergerak ke kiri 

c. Akan bergerak ke kanan 

9. 

Ketika antitorque pedal dalam posisi netral, maka rotor akan 

memiliki posisi pitch? 

a. High positive pitch 

b. Medium positive pitch 

c. Low positive pitch 

10. 

Bagaimana mekanisme Antitorque Pedals pada Robinson R22? 

a. Dengan mechanical system 

b. Dengan hydraulic system 

c. Dengan hydraulic dan mechanical system 
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