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ABSTRAK 

 

RANCANGAN PROTOTYPE VISUAL DOCKING GUIDANCE SYSTEM 

(VDGS) BERBASIS ARDUINO UNO DAN RF LORA SEBAGAI ALAT 

BANTU PEMBELAJARAN 

Oleh: 

ALFIAN DWI PRIAMBODO 

 30418076 

 

Visual Docking Guidance System adalah sebuah teknologi yang 

dikembangkan untuk memandu pesawat melakukan pergerakan menuju parkir 

pesawat. AMTO 147 Politeknik Penerbangan Surabaya terdapat berbagai fasilitas 

penunjang pendidikan yang mendukung ilmu pengetahuan dan teknologi. Tujuan 

dari tugas akhir ini untuk mempermudah taruna dan dosen dalam melakukan 

pembelajaran teori tentang aircraft parking and towing. Terutama untuk 

mengetahui sistem parkir pesawat yang semakin canggih. Alat peraga Visual 

Docking Guidance System ini diharapkan mampu sebagai media pembelajaran 

sehingga penjelasan tentang teori tersebut dapat dipahami dengan lebih mudah. 

Sistem dari alat peraga ini menggunakan Arduino sebagai controller utama 

alat yang didukung oleh komponen lain seperti sensor garis, lampu LED, RF 

Transceiver, dan LCD yang dapat menampilkan posisi dari pesawat.  

Hasil pengujian dari alat ini dilakukan saat posisi pesawat tidak searah 

dengan garis lintasan, maka display pada panel p10 akan memberi perintah kepada 

pesawat mengenai arah yang seharusnya dituju. Sensor garis akan mendeteksi 

ketika terjadi perbedaan warna selanjutnya data diproses oleh Arduino dan 

mengirimkan data ke LED dan rf untuk ditampilkan pada display p10. 

Kata kunci: Visual Docking Guidance System, Arduino, RF Transceiver.  
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF VISUAL DOCKING GUIDANCE SYSTEM (VDGS) PROTOTYPE 

BASED ON ARDUINO UNO AND RF LORA AS A LEARNING TOOL 

 

By: 

ALFIAN DWI PRIAMBODO 

 30418076 

 

 

The Visual Docking Guidance System is a technology developed to guide 

aircraft in moving towards the plane park. AMTO 147 Surabaya Aviation 

Polytechnic have various educational support facilities that support science and 

technology. The purpose of this final project is to facilitate cadets and lecturers in 

learning the theory of aircraft parking and towing. Especially to find out about the 

increasingly sophisticated aircraft parking system. It is hoped that the Visual 

Docking Guidance System props will serve as a learning medium so that the 

explanation of the theory can be understood more easily. 

The system of this trainer uses the Arduino as the main controller of the 

device which is supported by other components such as line sensors, LED lights, 

RF Transceivers, and LCDs that can display the position of the aircraft. 

The test results from this tool are carried out when the position of the 

aircraft is not in the direction of the trajectory line, then the display on the p10 

panel will give orders to the aircraft regarding the direction it should go. The line 

sensor will detect when there is a color difference, then the data is processed by 

Arduino and sends data to the LED and RF to be displayed on the P10 display. 

 

Keywords: Visual Docking Guidance System, Arduino, RF Transceiver. 
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LAMPIRAN A 

Draft Standard Operational Procedure 

POLTEKBANG SURABAYA 

AMTO 147D/10 

Tempat  : 

Tanggal  : 

Instructor : 

STANDARD OPERATING 

PROCEDURE 

MENGOPERASIKAN ALAT PERAGA 

VISUAL DOCKING GUIDANCE 

SYSTEM BERBASIS ARDUINO UNO 

DAN RF LORA 

Taruna  : Sign : 

A. Tujuan 

Untuk menjelaskan cara mengoperasikan alat peraga Visual Docking Guidance System 

berbasis Arduino uno dan RF Lora. 

B. Bahan dan Peralatan  

Alat Peraga alat peraga Visual Docking Guidance System berbasis Arduino uno dan RF 

Lora. 

C. Prosedur Pelaksanaan 

1. Letakkan papan lintasan pada bidang datar,selanjutnya letakkan miniatur pesawat 

diatas papan kemudian posisikan rangkaian display di depan miniature pesawat. 

2. Sambungkan kabel source pada rangkaian miniatur pesawat dan rangkaian led ke 

sumber tegangan 12volt DC. 

3. Mengatur posisi pesawat untuk pengoprasian gerakan alat peraga. 

 
www.poltekbangsby.ac.id 

 

http://www.poltekbangsby.ac.id/
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Pengecekan Plagiarisme 
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Script Arduino (Rangkaian miniatur pesawat) 
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Script Arduino (Rangkaian LED P10) 
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