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ABSTRAK 

 

 

ALAT PERAGA RUN UP ENGINE TRAINER STAND PT6A PORTABLE 

BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO UNO SEBAGAI ALAT BANTU 

PEMBELAJARAN DI POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA 

 

Oleh: 

Helmi Akbar Setyawan 
NIT: 30418084 

 

Penelitian ini bertujuan untuk membantu mempermudah pemahaman 

Taruna tentang tata cara dan prosedur run up dengan cara yang lebih mudah dan 

efisien. Praktik yang dilaksanakan dengan engine trainer secara langsung 

memerlukan waktu, proses yang lama, juga membutuhkan tempat yang luas agar 

dapat dioperasikan, maka dibuatlah alat peraga untuk membantu pembelajaran. 

Metode penelitian rancangan alat peraga ini menggunakan komponen 

mikrokontroler arduino uno dengan display LCD dan motor simulasi engine. Dalam 

praktiknya alat ini menggunakan switch toggle, variable switch serta lampu led. 

Motor diatur pergerakannya dengan driver motor kemudian diteruskan oleh rotary 

encoder. 

Hasil perancangan alat ini diuji dengan prosedur praktik run up yang 

sesungguhnya dan alat peraga dapat menampilkan nilai yang sesuai dengan 

program yang sudah dibuat. Simulasi run up dapat digunakan untuk memberikan 

pemahaman pada Taruna yang tidak mendapatkan materi run up secara langsung 

dan perencanaan alat dibuat sedemikian rupa sehingga dapat menggambarkan 

prinsip dasar run up engine trainer stand. 

Kata kunci: Arduino, run-up, engine trainer, mikrokontroler.  
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ABSTRACT 

 

 

SIMULATION RUN-UP OF STAND PT6A PORTABLE ENGINE TRAINER 

BASED ON ARDUINO UNO MICROCONTROLLER AS LEARNING SUPPORT 

IN THE AVIATION POLITECHNIC OF SURABAYA 

By: 

Helmi Akbar Setyawan 

NIT: 30418084 
 

 This study aims to help facilitate Cadet understanding of run-up procedures 

and procedures in an easier and more efficient way. Practices that are carried out 

with the engine trainer directly require time, a long process, and also require a 

large place to operate, so teaching aids are made to help learning. 

 This teaching aid design research method uses Arduino Uno 

microcontroller components with LCD displays and engine simulation motors. In 

practice this tool uses toggle switches, variable switches and led lights. The motor 

is regulated by the motor driver and then forwarded by the rotary encoder. 

 The results of the design of this tool are tested with actual run-up practice 

procedures and the teaching aids can display values that are in accordance with 

the program that has been made. Run-up simulations can be used to provide 

understanding to cadets who do not receive run-up materials directly and the 

planning of the tool is made in such a way that it can describe the basic principles 

of run-up engine trainer stands. 

Keywords: Arduino, run-up, engine trainer, microcontroller 
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LAMPIRAN 

 

Lampiran A. Standart Operational Procedure 

POLTEKBANG SURABAYA 

  AMTO 147D/10 

Tempat  : 

Tanggal  : 

Instructor : 

STANDARD OPERATING 

PROCEDURE 

MENGOPERASIKAN ALAT 
PERAGA RUN UP PT6A PORTABLE 

BERBASIS MIKROKONTROLER 

ARUDINO UNO 

Taruna  : 
Helmi Akbar 

Setyawan 

Sign : 

A. Tujuan 

Untuk menjelaskan tata cara pengoperasian Alat Peraga Run Up PT6A Portable 

berbasis Mikrokontroler Arudino Uno. 

 

B. Bahan dan Peralatan  

Alat Peraga Flight Control Run Up PT6A Portable berbasis Mikrokontroler 

Arudino Uno.  

 

C. Prosedur Pelaksanaan 

Prosedur simulasi run up menggunakan alat peraga sebagai berikut: 

 Pre-Start Procedure 

1. Siapkan bidang datar untuk meletakkan alat peraga 

2. Bersihkan alas yang akan digunakan 

3. Siapkan terminal/colokan untuk power supply 

4. Siapkan alat peraga 

 Starting Procedure 

1. Gunakan adaptor 12VDC sebagai sumber tegangan utama pada 

alat 

2. Tancapkan adapter input pada terminal dan output pada trainer 
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3. Pastikan semua tombol dalam keadaan off dan LCD menampilkan 

tulisan “SISTEM SIAP” 

4. Arahkan tuas fuel setting pada posisi “off”, tuas power lever pada 

posisi “idle” dan tuas RPM pada posisi “high” 

5. Tekan switch CB start relay 

6. Tekan switch CB ignition 

7. Tekan switch CB fuel valve 

8. Tekan switch CB fuel pump 

9. Tekan switch CB indication 

10. Master switch on 

11. Fuel pump switch on 

12. Fuel valve switch on tahan sampai ada perintah off 

13. Starter switch on, tahan hingga motor mulai berbunyi dan berputar 

14. Tuas setting diarahkan ke “low” 

15. Starter switch off 

16. Motor sudah menyala secara continuous 

 After starting procedure 

1. Cek data tampilan instrumen melalui LCD 

2. Gunakan tuas power lever dan fuel setting untuk mengatur 

kecepatan motor 

 Shut down procedure 

1. Tuas fuel setting off 

2. Tuas RPM posisi “feather” 

3. Fuel pump switch off 

4. Master switch off 

5. Tarik CB start relay, ignition, fuel valve, fuel pump, indication 

6. Cabut supply adaptor dari simulator 
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Lampiran B. Desain Alat Peraga Run Up Engine Trainer PT6 

B.1 Desain 2D Simulator 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

B.2 Desain Panel Alat Peraga   
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Lampiran C. Rangkaian Alat Peraga Run Up Engine Trainer PT6 

C.1 Wiring Diagram 

 

C.2 Skematik Arduino Uno 
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C.3 Skematik Voltage Regulator 

C.4 Skematik I/O Interface 
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C.5 Layout PCB 
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Lampiran D. Hasil Plagiasi 
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Mengikuti organisasi OSIS dan menjabat sebagai Seksi Olahraga Bagian Futsal 
pada periode 2015-2016. Menyelesaikan sekolah pada tahun 2018 kemudian 

melanjutkan ke Pendidikan Tinggi Kedinasan Politeknik Penerbangan Surabaya 
pada Program Studi Diploma 3 Teknik Teknik Pesawat Udara Angkatan IV Delta 
sampai dengan saat ini. Selama mengikuti pendidikan di Politeknik Penerbangan 

Surabaya, telah mengikuti On the Job Training (OJT) di PT Batam Aero Technic 
Batam pada bulan April hingga Juni 2021. 


