
 RANCANGAN SIMULASI AILERON SYSTEM BERBASIS 

MICROCONTROLLER ARDUINO UNO SEBAGAI PENUNJANG 

SARANA KEGIATAN PRAKTIK DI POLITEKNIK PENERBANGAN 

SURABAYA 

 

TUGAS AKHIR 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Oleh :  

KRISRENDRA MAULANA HARIJONO PUTRA 

NIT. 30418086 
 

 

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK PESAWAT UDARA 

POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA 

2021



 

i 
 

RANCANGAN SIMULASI AILERON SYSTEM BERBASIS 

MICROCONTROLLER ARDUINO UNO SEBAGAI PENUNJANG 

SARANA KEGIATAN PRAKTIK DI POLITEKNIK PENERBANGAN 

SURABAYA 

 

TUGAS AKHIR 

Diajukan Sebagai Syarat Menempuh Mata Kuliah Tugas Akhir Pada Program 

Studi Diploma III Teknik Pesawat Udara 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Oleh :  

KRISRENDRA MAULANA HARIJONO PUTRA 

NIT. 30418086 
 

 

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK PESAWAT UDARA 

POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA 

2021 



 

ii 
 
 

HALAMAN PERSETUJUAN 

 

 

 “RANCANGAN SIMULASI AILERON SYSTEM BERBASIS 

MICROCONTROLLER ARDUINO UNO SEBAGAI PENUNJANG SARANA 

KEGIATAN PRAKTIK DI POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA” 

 

 

 

Oleh : 

Krisrendra Maulana Harijono Putra 

NIT. 30418086 

 

 

 

 

Disetujui untuk diujikan pada : 

Surabaya, 18 Agustus 2021 

 

 

 

 

 

Pembimbing I : NYARIS P, S.SiT, M.MTr 

     NIP. 19820525 200502 1 001 

.......... ......... 

 

Pembimbing II 

 

: Dr. WIWID SURYONO, S.Pd, MM. 

NIP. 19611130 198603 1 001 

 

.........  ........... 

 



 

iii 
 

HALAMAN PENGESAHAN 

 

 

“RANCANGAN SIMULASI AILERON SYSTEM BERBASIS 

MICROCONTROLLER ARDUINO UNO SEBAGAI PENUNJANG SARANA 

KEGIATAN PRAKTIK DI POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA” 

 

 

Oleh : 

Krisrendra Maulana Harijono Putra 

NIT. 30418086 

 

 

Telah dipertahankan dan dinyatakan lulus pada Sidang Tugas Akhir Program 

Pendidikan Diploma III Teknik Pesawat Udara 

Politeknik Penerbangan Surabaya 

Pada Tanggal: 18 Agustus 2021 

 

 

Panitia Penguji: 

 

1. Ketua  : ADE IRFANSYAH, ST., MT …………… 

  NIP. 19801125 200212 1 002 
 

2. Sekretaris : RUDIFIKUS P, ST, MM  ……………    

     NID. 196102252 016010 8 002 

 

3. Anggota : NYARIS P, S.SiT, M.MTr  .................. .. 

  NIP. 19820525 200502 1 001 

 

 

Ketua Program Studi 

D.III Teknik Pesawat Udara 

 

 

 

 

Ir. BAMBANG JUNIPITOYO, S.T., M.T. 

 NIP. 19780626 200912 1 001 



 

iv 
 

 

 

 

 

 

 

 
  



 

v 
 

KATA PENGANTAR 

  

Alhamdulillahi rabbil 'alamin, segala puji dan syukur penulis panjatkan 

kepada Allah SWT atas segala limpahan kasih sayang dan rahmat-Nya yang 

begitu besar sehingga penulis dapat menyelesaikan proposal ini dengan baik 

sesuai dengan waktu yang telah ditentukanLaporan Tugas Akhir ini berjudul 

RANCANGAN SIMULATOR AILERON SYSTEM BERBASIS 

MICROCONTROLER ARDUINO UNO SEBAGAI PENUNJANG SARANA 

KEGIATAN PRAKTIK DI POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA ini 

untuk dapat diselesaikan dengan baik. 

 

Penyusunan Tugas Akhir ini dimaksudkan sebagai salah satu syarat 

menyelesaikan pendidikan di Politeknik Penerbangan Surabaya dan memperoleh 

gelar Ahli Madya (A.Md) 

 

Penulis menyadari bahwa dalam penyelesaian proposal ini tak lepas dari 

bantuan banyak  pihak. Oleh karena itu, penulis mengucapkan terima kasih 

kepada :  

 

1. Bapak M. Andra Adityawarman, ST, MT, selaku Direktur Politeknik 

Penerbangan Surabaya. 

2. Bapak Ir. Bambang Junipitoyo, S.T, M.T selaku Ketua Program Studi 

Teknik Pesawat Udara Politeknik Penerbangan Surabaya. 

3. Bapak Nyaris Pambudiyatno., S.Sit, M.MTr selaku Pembimbing materi 

yang senantiasa membimbing dan membantu dalam penyusunan Tugas 

Akhir. 

4. Bapak Dr. Wiwid Suryono, S.Pd, MM selaku pembimbing penulisan yang 

senantiasa membimbing dan membantu dalam penyusunan Tugas Akhir. 

5. Seluruh Dosen dan Staff  Pengajar Program Studi Teknik Pesawat Udara 

Politeknik Penerbangan Surabaya yang selalu memberikan ilmu 

pengetahuan khususnya tentang perawatan pada pesawat udara. 

6. Teman-teman sekelas, atas kebersamaan dan kerjasamanya. 

7. Teman-teman seangkatan dan junior atas dukungan yang diberikan. 

 

Tentunya karya tulis ini masih jauh dari sempurna. Akhirnya dengan 

segala kerendahan hati, penulis mempersembahkan tugas khusus ini, semoga 

bermanfaat bagi pembaca dan penulis maupun untuk dunia penerbangan pada 

umumnya. Terima kasih. 

 

 

 

Surabaya, 21 Januari 2021 

 

                    Penyusun 



 

vi 
 

ABSTRAK 

 

RANCANGAN SIMULASI AILERON SYSTEM BERBASIS 

MICROCONTROLLER ARDUINO UNO SEBAGAI PENUNJANG SARANA 

KEGIATAN PRAKTIK DI POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA 

 

 

Oleh : 

Krisrendra Maulana Harijono Putra 

NIT : 30418086 

 

 

Kontrol penerbangan utama pesawat sayap tetap meliputi: aileron, 

elevator, dan rudder. Aileron melekat pada trailing edge dari kedua sayap dan 

ketika bergerak. Pergerakan primary flight control ini agak sulit dipahami saat 

belajar system control, sehingga perlu ada alat peraga. Model simulator bidang 

kemudi utama ini dibuat dengan menggunakan alat dan bahan yang tidak sama 

dengan yang ada di pesawat terbang, namun Fungsinya dapat mewakilkan yang 

ada di pesawat. Tujuan dari pelaksanaan tugas akhir ini adalah merancang suatu 

model simulator menggunakan mikrokontroller yang dapat menggambarkan cara 

kerja bidang aileron secara sistem dan komponen secara sederhana.  

Dalam proses pembelajaran, pada umumnya dosen akan memberikan 

materi serta pemahamannya kepada taruna agar lebih mudah untuk mengikuti 

pembelajaran. Tetapi,terkadang taruna sulit memahami suatu materi apabila tidak 

ada alat pembantu. Di Politeknik Penerbangan Surabaya terutama pada Program 

Studi Diploma III Teknik Pesawat Udara yang mana pada pembahasan materi 

lebih sulit di pahami apabila tidak langsung dihadapkan kepada objek tersebut 

terutama pada materi sistem aileron.  

 

Kata kunci : Flight control system, Aileron, Microcontroller
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF SIMULATION AILERON SYSTEM BASED ON ARDUINO UNO 

MICROCONTROLLER AS A SUPPORT FOR PRACTICAL ACTIVITIES IN THE 

FLIGHT POLYTECHNICS OF SURABAYA 

 

 

By : 

Krisrendra Maulana Harijono Putra 

NIT : 30418086 

 

 

Primary flight control on fixed-wing aircraft includes: ailerons, elevators, 

and rudders. The ailerons are attached to the trailing edges of both wings and 

when moving. The main flight control movement is rather difficult to implement 

when learning control systems, so there needs to be props. This main steering 

plane model simulator is made using tools and materials that are not the same as 

those on the plane, but their function can represent those on the plane. The 

purpose of the implementation of this final project is a simulator model that uses a 

microcontroller that can describe how the aileron field works in a simple system 

and component. 

In the learning process, in general, the lecturer will provide material and 

understanding to cadets to make it easier to follow the lesson. However, 

sometimes cadets find it difficult to understand a material if there are no 

supporting tools. At the Surabaya Aviation Polytechnic, especially in the Aircraft 

Engineering Diploma III Study Program, the discussion of the material is more 

difficult to understand if it is not directly exposed to the object, especially on the 

aileron system material. 

 

Key words: Flight control system, Aileron, Microcontroller 
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Manual Cara Kerja Alat 

Cara Mengaktifkan Alat Simulator Aileron System 

1. SIAPKAN ALAT SIMULATOR AILERON SYSTEM. 

2. HUBUNGKAN ADATOR DC POWER SUPPLY KE KONEKTOR 

EXTERNAL POWER SUPPLY DC ADAPTOR ARDUINO UNO. 

3. PASTIKAN LAMPU INDICATOR PADA ARDUINO UNO MENYALA 

WARNA MERAH TERANG. 

4. ALAT SIMULATOR AILERON SYSTEM SIAP UNTUK DIGNAKAN. 

Cara Mengnon-Aktifkan Alat Simulator Aileron System 

1. POSISIKAN KNOB MODULE ANALOG JOYSTICK BERADA DI 

POROS SUMBU (BERADA DITENGAH). 

2. LEPASKAN ADAPTOR DC POWER SUPPLY DARI KONEKTOR 

EXTERNAL POWER SUPPLY DC ADAPTOR. 

3. PASTIKAN LAMPU INDICATOR PADA ARDUINO UNO TIDAK 

MENYALA. 

4. ALAT SIMULATOR SUDAH TERNON-AKTIFKAN 
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