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ABSTRAK 

 

 

RANCANGAN PERAGA SIMULASI ALUR KOMUNIKASI EMERGENCY 

LOCATOR TRANSMITTER (ELT) BERBASIS MIKROKONTROLER 

ARDUINO UNO SEBAGAI PENUNJANG SARANA PEMBELAJARAN 

PRAKTIK TARUNA DI POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA 

 

Oleh:  

Lukman Hakim 

NIT. 30418087 

 

 

 Emergency Locator Transmitter merupakan perangkat yang memancarkan 

sinyal bahaya secara otomatis apabila pesawat terjadi benturan atau hentakan yang 

sangat keras. ELT mengirimkan sinyal bahaya yang nantinya akan dideteksi oleh 

satelit non-geostationer untuk penerbangan pada frekuensi 121,5 MHz, 406,1 MHz 

mengirimkan posisi GPS untuk pencarian dan penyelamatan. 

Pembuatan rancangan simulasi alur komunikasi ELT ini dengan 

menggunakan mikrokontroler arduino sebagai pengontrol utama, selain harganya 

murah mikrokontroler saat ini lebih mudah digunakan dibandingkan mikroprosesor 

dan dukungan software lainnya. Terdapat juga Sim 800L yang berperan sebagai 

satelit komunikasi yang berfungsi untuk memberikan pesan darurat. Pada 

rancangan terdapat motor stepper yang berperan sebagai penggerak alat peraga 

miniature pesawat. Digunakan juga lampu LED sebagai indikator pemancar alur 

sinyal komunikasi, Buzzer sebagai tone alert, dan Beacon Lamp. 

Hasil dari pembuatan alat ini dapat digunakan untuk membantu taruna 

dalam proses pembelajaran praktek simulasi alur cara kerja ELT di Laboratorium 

Avionic Shop Politeknik Penerbangan Surabaya. Di mana pembuatan alat peraga 

simulasi tersebut dapat difungsikan dengan baik dan menjadi sarana praktikum saat 

proses pembelajaran praktek simulasi komunikasi cara kerja ELT. 

 

 

 

 

Kata kunci: Emergency Locator Transmitte, komunikasi. frekuensi, Sim 800L. 
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ABSTRACT 

 

 

DESIGN OF COMMUNICATION FLOW SIMULATION OF EMERGENCY 

LOCATOR TRANSMITTER (ELT) BASED ON ARDUINO UNO 

MICROCONTROLLER AS A SUPPORT FOR LEARNING PRACTICES IN 

AVIATION POLYTECHNIC OF SURABAYA 

 

By:  

Lukman Hakim 

NIT. 30418087 

 

  

 The Emergency Locator Transmitter is a device that emits a danger signal 

automatically if the aircraft has a very hard collision or shock. ELT sends a danger 

signal which will later be detected by non-geostationary satellites for flight at a 

frequency of 121.5 MHz, 406.1 MHz sends GPS position for search and rescue. 

 Making this ELT communication flow simulation design using the Arduino 

microcontroller as the main controller, besides being cheap, the current 

microcontroller is easier to use than microprocessors and other software support. 

There is also Sim 800L which acts as a communication satellite that functions to 

provide emergency messages. In the design, there is a stepper motor which acts as 

a driving force for miniature aircraft props. LED lights are also used as indicators 

for transmitting communication signal paths, Buzzers as tone alerts, and Beacon 

Lamps. 

 The results of making this tool can be used to help cadets in the practical 

learning process of simulating the ELT workflow at the Avionic Shop Laboratory 

of the Aviation Polytechnic of Surabaya. Where the making of the simulation props 

can function properly and become a practicum tool during the practical learning 

process of communication flow simulating the ELT. 
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