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ABSTRAK 
 

“RANCANGAN SIMULASI DISPLAY MARKER BEACON 
MENGGUNAKAN SENSOR HC-SR04 SEBAGAI SARANA 

PEMBELAJARAN DI POLTEKBANG SURABAYA” 
 

Oleh : 
RAMADHANI KAUBAH 

NIT. 30418092 

 

Instrument Landing System (ILS), yaitu alat bantu dengan mengirimkan 
infomasi melalui frekuensi radio, seperti informasi mengenai Localizer, Glide 
Slope, Marker Beacon. Dalam berbagai kegiatan praktikum di hangar penulis 
melihat kurangnya alat peraga marker beacon sebagai media pembelajaran. 
Rancangan simulasi ini dibuat dengan tujuan sebagai salah satu media 
pembelajaran dan praktikum khususnya untuk materi Instrument Landing System 
(ILS).  

Rancangan alat ini menggunakan komponen sensor Hc-Sr04 yang 
disambungkan dengan lampu dan buzzer sebagai indicator apakah dalam kondisi 
outer, middle, inner. Dalam pembuatan alat ini menggunakan arduino sebagai 
microcontroller. 

Hasil pengujian dari rancangan alat ini yaitu apabila sensor HC-SR04 
mendeteksi adanya pesawat maka indicator LED dan buzzer akan menyala secara 
bersamaan yang menandakan posisi dari pesawat. Apakah pada posisi outer marker, 
middle marker atau inner marker. 

 

Kata kunci : Marker Beacon, Arduino, Microcontroller. 
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ABSTRACT 
 

"DESIGN OF MARKER BEACON SIMULATION USING SENSOR HC-SR04 AS 
A DISPLAY IN THE AVIATION POLYTECHNIC OF SURABAYA". 

 

By : 
RAMADHANI KAUBAH 

NIT. 30418092 
 

Instrument Landing System (ILS), which is a tool by sending information 
via radio frequency, such as information about Localizer, Glide Slope, Marker 
Beacon. In various practicum activities in the hangar, the author sees the lack of 
props as a learning medium. The design of this tool was made with the aim of being 
one of the learning and practical media, especially for Instrument Landing System 
(ILS) material. 

The design of this tool uses the Hc-Sr04 sensor component which is 
connected to a lamp and buzzer as an indicator of whether it is in outside, middle, 
or inside conditions. In making this tool using Arduino as a microcontroller. 

The test results from the design of this tool are that if the HC-SR04 sensor 
detects the aircraft, the LED indicator and buzzer will light up simultaneously 
indicating the position of the aircraft. Whether at the position of the outer marker, 
middle marker or inner marker. 

 

Key words : Marker Beacon, Arduino, Microcontroller. 
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Lampiran C. Procedure penggunaan alat 

POLTEKBANG SURABAYA 

AMTO 147D/10 

Tempat  : 

Tanggal  : 

Instructor : 

STANDARD OPERATING PROCEDURE 

CARA MENGOPERASIKAN 
RANCANGAN SIMULASI DISPLAY 

MARKER BEACON MENGGUNAKAN 
SENSOR HC-SR04 SEBAGAI SARANA 
PEMBELAJARAN DI POLTEKBANG 

SURABAYA 

Taruna  : Sign : 

A. Tujuan 

menjelaskan bagaimana cara untuk mengoperasikan rancangan simulasi display 

marker beacon ini 

B. Bahan dan Peralatan  

1. rancangan simulasi display marker beacon menggunakan sensor HC-SR04 

2. stop kontak  

C. Prosedur Pelaksanaan 

1. Sebelum melakukan pengoperasian alat, mencari tempat yang datar. 

2. Sambungkan kabel power pada alat peraga ke sumber tegangan 5volt DC. 

3. Setelah menghubungkan kabel power kemudian alat siap untuk dioperasikan. 
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