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ABSTRAK

MODIFIKASI ALAT PENGUKUR DIMENSI DAN BERAT BARANG PADA
KABIN PESAWAT DENGAN PERHITUNGAN TARIF

Oleh:

Safira Calvinda Putri
NIT.30222020

Dalam industri penerbangan saat ini, pengukuran bagasi kabin masih
dilakukan secara manual dengan alat berbentuk kotak dan timbangan, yang tidak
hanya memakan waktu tetapi juga meningkatkan risiko kesalahan manusia.
Penumpang juga sering kali tidak mengetahui biaya yang dikenakan jika bagasi
kabin melebihi batas yang ditentukan, menambah kebingungan saat check-in.
Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan memodifikasi alat yang dapat secara
otomatis mengukur dimensi dan berat barang bawaan penumpang, serta
menghitung tarif kelebihan bagasi sesuai ketentuan maskapai Lion Air untuk
armada Boeing 737. Alat ini menggunakan sensor ultrasonik untuk mengukur
dimensi dan load cell untuk berat, dilengkapi dengan barcode scanner untuk
mengaitkan data dengan identitas penumpang. Dengan menerapkan model 4D,
alat ini dirancang untuk memastikan akurasi operasional. Hasil pengukuran
ditampilkan pada layar LCD dan dapat dicetak sebagai stiker yang berisi
informasi lengkap, termasuk dimensi, berat, tarif kelebihan bagasi, dan status
"Pass" atau "Over". Stiker ini dapat langsung ditempel pada barang yang diukur
untuk memudahkan identifikasi dan verifikasi selama proses check-in. Hasil
pengujian menunjukkan akurasi pengukuran dimensi 98,48% dengan persentase
kesalahan 1.52%, berat 97.43% dengan persentase kesalahan 2.56%, dan
perhitungan tarif 99.98% dengan persentase kesalahan 0.011%. Alat ini
dinyatakan layak digunakan dengan sedikit revisi, berdasarkan hasil validasi
93.75%. Penelitian ini diharapkan dapat memberikan kontribusi signifikan dalam
pengelolaan barang bawaan penumpang, dan meningkatkan penggunaan
teknologi.

Kata kunci: Bagasi kabin, arduino, sensor ultrasonik, load cell, pengukuran

dimensi, pengukuran berat, tarif kelebihan bagasi.
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ABSTRACT

MODIFICATION OF DIMENSION AND WEIGHT MEASUREMENT
EQUIPMENT FOR CABIN BAGGAGE WITH FARE CALCULATION

By:
Safira Calvinda Putri
NIT.30222020

In today's aviation industry, cabin baggage measurements are still done
manually using box-shaped tools and scales, which are not only time-consuming
but also increase the risk of human error. Passengers are also often unaware of
the fees charged if their cabin baggage exceeds the specified limit, adding to the
confusion at check-in. This study aims to design and modify a device that can
automatically measure the dimensions and weight of passengers' carry-on items,
as well as calculate excess baggage fees in accordance with Lion Air's regulations
for its Boeing 737 fleet. The device uses ultrasonic sensors to measure dimensions
and load cells for weight, and is equipped with a barcode scanner to link data
with passenger identification. By applying a 4D model, the device is designed to
ensure operational accuracy. Measurement results are displayed on an LCD
screen and can be printed as a sticker containing complete information, including
dimensions, weight, excess baggage fees, and the status “Pass” or “Over.” This
sticker can be directly applied to the measured item to facilitate identification and
verification during the check-in process. Test results showed measurement
accuracy of 98.48% for dimensions with an error rate of 1.52%, 97.43% for
weight with an error rate of 2.56%, and 99.98% for cost calculations with an
error rate of 0.011%. The device is considered suitable for use with minor
revisions, based on validation results of 93.75%. This research is expected to
make a significant contribution to passenger baggage management and enhance
the use of technology.

Keyword: Cabin baggage, Arduino, ultrasonic sensor, load cell, dimension
measurement, weight measurement, excess baggage fees.
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