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ABSTRAK

RANCANG BANGUN ALAT PENGUKUR DIMENSI UNTUK PEMILAH
BARANG PADA KABIN PESAWAT BERBASIS SENSOR ULTRASONIK
DAN LOAD CELL

Oleh:

Checylia Kirana Sakti
NIT. 30221005

Dalam dinamika industri penerbangan yang terus berkembang, proses
pengukuran dimensi dan berat barang bawaan kabin pesawat menjadi aspek yang
sangat penting. Standar-standar yang telah ditetapkan oleh maskapai penerbangan
terkait bagasi kabin dan bagasi tercatat memerlukan kepatuhan yang ketat untuk
menjaga keselamatan dan kenyamanan seluruh penumpang. Saat ini, metode
pengukuran dimensi dan berat bagasi masih dilakukan secara manual dengan
menggunakan alat berbentuk kotak dan timbangan kiloan yang ditempatkan di
bawahnya. Proses manual ini, selain memakan waktu, juga membuka peluang
terjadinya kesalahan manusia yang bisa berakibat pada ketidaknyamanan dan
kerugian baik bagi maskapai maupun penumpang.

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan mengevaluasi kinerja alat
pengukur dimensi untuk memilah barang di kabin pesawat menggunakan sensor
ultrasonik dan load cell. Alat ini difokuskan untuk mengukur bagasi kabin pada
pesawat Boeing 737 yang digunakan oleh Lion Air. Dengan mengikuti model 4D,
alat ini dirancang untuk memastikan akurasi pengukuran dan efisiensi operasional
sesuai standar Lion Air. Proses perancangan mencakup pemilihan komponen,
desain rangkaian, integrasi sensor, dan penggunaan mikrokontroler Arduino. Hasil
pengukuran ditampilkan pada layar LCD dan dapat dicetak menggunakan printer
termal. Alat ini menunjukkan akurasi tinggi dan kesalahan pengukuran yang
rendah, menjadikannya andal untuk operasi di bandara, serta memudahkan staf
dan penumpang dalam memastikan kepatuhan terhadap persyaratan maskapai.

Kata kunci  : Bagasi kabin, arduino, sensor ultrasonik, load cell, pengukuran
dimensi, pengukuran berat



ABSTRACT

THE DESIGN OF A DIMENSION MEASURING EQUIPMENT FOR SORTING
GOODS IN AIRCRAFT CABINS BASED ON ULTRASONIC SENSORS AND
LOAD CELLS

By:
Checylia Kirana Sakti
NIT. 30221005

In the evolving dynamics of the aviation industry, the process of measuring
the dimensions and weight of cabin baggage has become critically important. The
standards set by airlines for both cabin baggage and checked luggage require
strict adherence to ensure the safety and comfort of all passengers. Currently, the
measurement of baggage dimensions and weight is still done manually using box-
shaped tools and weighing scales placed underneath. This manual process is time-
consuming and prone to human error, potentially leading to discomfort and losses
for both airlines and passengers.

This research aims to design and evaluate the performance of a
dimension-measuring tool for sorting cabin baggage using ultrasonic sensors and
load cells. The tool is focused on measuring cabin baggage for Boeing 737
aircraft used by Lion Air. By following the 4D model, the tool is designed to
ensure measurement accuracy and operational efficiency in compliance with Lion
Air's standards. The design process includes component selection, circuit design,
sensor integration, and the use of an Arduino microcontroller. Measurement
results are displayed on an LCD screen and can be printed using a thermal
printer. This tool demonstrates high accuracy and low measurement error, making
it reliable for airport operations and assisting staff and passengers in ensuring
compliance with airline requirements.

Keywords: Cabin baggage, Arduino, ultrasonic sensor, load cell, dimension
measurement, weight measurement
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Lampiran A

Data Ketentuan Ukuran Bagasi Kabin Maskapai

Ketentuan ukuran bagasi kabin yang umum diterapkan oleh maskapai
penerbangan di Indonesia mencakup dimensi dan berat maksimum yang
diperbolehkan untuk barang bawaan penumpang. Umumnya, dimensi maksimum
bagasi kabin adalah sekitar 55 x 40 x 20 cm, meskipun terkadang dapat sedikit
bervariasi antara maskapai. Selain itu, berat maksimum yang diperbolehkan
berkisar 7 kilogram. Ketentuan ini dirancang untuk memastikan keselamatan dan
kenyamanan penumpang, serta memungkinkan optimalisasi ruang penyimpanan
di dalam kabin pesawat. Sebagai bagian dari proses pengecekan, petugas
maskapai akan memeriksa dimensi dan berat bagasi kabin penumpang untuk
memastikan sesuai dengan ketentuan yang berlaku sebelum boarding pesawat.
Dengan mematuhi ketentuan ini, penumpang dapat memastikan bahwa barang
bawaan mereka dapat dengan nyaman dan aman disimpan di kabin pesawat
selama penerbangan. Pada tabel lampiran 1 berikut data terbaru terkait ketentuan

7 maskapai di Indonesia.

Tabel Lampiran 1 Aturan Bagasi Pesawat Terbaru dari 7 Maskapai Indonesia Tahun 2023

MASKAPAI BERAT PANJANG LEBAR TINGGI
LION AIR 7 kg 40 cm 30 cm 20 cm
BATIK AIR 7'kg 40 cm 30cm 20 cm
CITILINK 7 kg 41 cm 34 cm 17 cm
GARUDA

7 kg 56 cm 36 cm 23 cm
INDONESIA
AIR ASIA

7 kg 56 cm 36 cm 23 cm
INDONESIA
SRIWIAYA AIR 7kg 56 cm 33cm 23cm
SUPER AIR JET 7 kg 40 cm 30 cm 20 cm

Sumber: Olahan Penulis, 2024
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Lampiran B
INSTRUMEN VALIDASI ALAT

A. PENGANTAR

Instrumen ini merupakan suatu langkah untuk mendapatkan penilaian dari
suatu penelitian dalam mengembangkan produk. Dibuatnya instrumen ini
bertujuan untuk mendapatkan penilaian, menemukan kesalahan dan kekurangan
alat yang kemudian dilakukan penyempurnaan alat berupa pengembangan media.
Pada instrumen ini terdapat tiga komponen yang harus diberikan penilaian.
Komponen tersebut berupa akurasi, keandalan, dan kegunaan. Jumlah butir yang
diajukan sebanyak 10 butir.
B. IDENTITAS AHLI

Nama : Dr. Yuyun Suprapto, S.SiT, M.M.
NIP : 19820107 200502 2 001
Instansi : Politeknik Penerbangan Surabaya

C. PETUNJUK PENGISIAN

1. Mohon memberikan penilaian dengan memberikan tanda (v") pada kolom nilai
sesuai hasil penilaian Bapak/lbu terhadap aplikasi media pembelajaran.
Berikut skala penilaian produk.

e Skor 4 = sangat baik

e Skor 3 = baik

e Skor 2 = cukup baik

e Skor 1 = kurang baik

2. Mohon memberikan penilaian berupa kritik dan saran sebagai evaluasi pada
kolom yang disediakan sesuai dengan pertimbangan Bapak/Ibu dalam
perbaikan produk.

D. IDENTITAS PRODUK

Nama : Checylia Kirana Sakti

Jenis produk : Rancang Bangun Alat Pengukur Dimensi untuk Pemilah Barang

pada Kabin Pesawat Berbasis Sensor Ultrasonik dan Load Cell
Fungsi . Sebagai alat pengukur dimensi untuk pemilah barang pada kabin

pesawat maskapai Lion Air dengan armada pesawat Boeing 737.
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E. KRITERIAPENILAIAN

Bobot skor Keterangan

75% — 100% Sangat layak digunakan dengan sedikit revisi
56% — 75% Layak digunakan dengan revisi

36% — 55% Cukup layak digunakan dengan banyak revisi
0% — 35% Tidak layak digunakan




F. INSTRUMEN

_ Skor
No. Aspek Penilaian 1 | 5 ‘ 3 | 7]
D. Akurasi
Seberapa akurat alat mengukur dimensi benda
1. dibandingkan dengan alat ukur standar atau v

referensi yang diketahui.

Seberapa akurat alat mengukur berat benda
2. dibandingkan dengan alat ukur standar atau v
referensi yang diketahui.

Ketepatan data yang dihasilkan oleh alat dalam
kondisi pengujian berbeda.

E. Keandalan

Konsistensi hasil pengukuran alat dalam kondisi

4, v
yang sama.

5 Stabilitas performa alat selama periode pengujian v
yang panjang.

6 Daya tahan alat terhadap penggunaan jangka v

panjang dan kondisi lingkungan yang berbeda.

F. Kegunaan

Kemudahan penggunaan alat oleh pengguna yang
7. dituju, termasuk antarmuka pengguna dan v
instruksi operasional.

Desain antarmuka yang user-friendly dan mudah

8. : : v
dimengerti.
Portabilitas desain alat sehingga nyaman

9. . L v
digunakan oleh pengguna dalam berbagai situasi.
Kecepatan alat dalam memberikan hasil

10. | pengukuran sehingga efisien dalam penggunaan v

waktu.

Kritik dan Saran
1. Pengembangan alat agar bisa digunakan untuk seluruh jenis pesawat.
2. Pengembangan terkait jenis sensor dan penempatannya.

Surapaya, 4 Juni 2024

Dr. Yuyun Supraf:to, SiSiT, MM




INSTRUMEN VALIDASI ALAT

A. PENGANTAR
Instrumen ini merupakan suatu langkah untuk mendapatkan penilaian dari suatu

penelitian dalam mengembangkan produk. Dibuatnya instrumen ini bertujuan untuk

mendapatkan penilaian, menemukan kesalahan dan kekurangan alat yang kemudian dilakukan

penyempumaan alat berupa pengembangan media. Pada instrumen ini terdapat tiga komponen

yang harus diberikan penilaian. Komponen tersebut berupa akurasi, keandalan, dan kegunaan.

Jumlah butir yang diajukan scbanyak 10 butir.

B. IDENTITAS AHLI

Nama ERCKTRROY ArixaA

NIP . 84\8<89

Instansi : Lign AR

C. PETUNJUK PENGISIAN

1. Mohon memberikan penilaian dengan memberikan tanda (v) pada kolom nilai sesuai hasil
penilaian Bapak/Ibu terhadap aplikasi media pembelajaran. Berikut skala penilaian produk.

 Skor 4 = sangat baik

o Skor 3 = baik

o Skor 2 = cukup baik

o Skor 1 = kurang baik
2. Mohon memberikan penilaian berupa kritik dan saran sebagai evaluasi pada kolom yang

disediakan sesuai dengan pertimbangan Bapak/Ibu dalam perbaikan produk.
D. IDENTITAS PRODUK
Nama : Checylia Kirana Sakti
Jenis produk : Rancang Bangun Alat Pengukur Dimensi untuk Pemilah Barang pada Kabin
Pesawat Berbasis Sensor Ultrasonik dan Load Cell
Fungsi : Sebagai alat pengukur dimensi untuk pemilah barang pada kabin pesawat
maskapai Lion Air dengan armada pesawat Boeing 737.

E. KRITERIA PENILAIAN

Bobot skor Keterangan
75% — 100% Sangat layak digunakan dengan sedikit revisi
56% — 75% Layak digunakan dengan revisi
36% — 55% Cukup layak digunakan dengan banyak revisi
0% —35% Tidak layak digunakan




F. INSTRUMEN

No.

Aspek Penilaian

Skor

T o s il [

Akurasi

Seberapa akurat alat mengukur dimensi benda
dibandingkan dengan alat ukur standar atau
referensi yang diketahui.

Seberapa akurat alat mengukur berat benda
dibandingkan dengan alat ukur standar atau
referensi yang diketahui.

Ketepatan data yang dihasilkan oleh alat dalam
kondisi pengujian berbeda.

Keandalan

Konsistensi hasil pengukuran alat dalam kondisi
yang sama.

Stabilitas performa alat selama periode pengujian
yang panjang.

Daya tahan alat terhadap penggunaan jangka
panjang dan kondisi lingkungan yang berbeda.

Kegunaan

Kemudahan penggunaan alat oleh pengguna yang
dituju, termasuk antarmuka pengguna dan
instruksi operasional.

Desain antarmuka yang user-friendly dan mudah
dimengerti.

<

Portabilitas desain alat sechingga nyaman
digunakan oleh pengguna dalam berbagai situasi.

10.

Kecepatan alat dalam memberikan hasil
pengukuran schingga cfisien dalam penggunaan
waktu.

S

Kritik dan Saran
1. KedePaanya , Mungwin Rasi fongypyrma dapat Masan ke
daiabase (Mantg - masitg  moskaPar Yqog Meagguagnan

Batam, 25 Juni 2024

Bce Tppr A




Dokumentasi Validasi




Lampiran C

INSTRUKSI KERJA ALAT

POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA

No. Revisi: -

Tgl. Terbit: 4/6/2024

Halaman 1 dari 6

INSTRUKSI KERJA ALAT PENGUKUR DIMENSI
UNTUK PEMILAH BARANG PADA KABIN PESAWAT

BERBASIS SENSOR ULTRASONIK DAN LOAD CELL
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POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA

INSTRUKSI KERJA ALAT PENGUKUR DIMENSI
UNTUK PEMILAH BARANG PADA KABIN PESAWAT
BERBASIS SENSOR ULTRASONIK DAN LOAD CELL

Tanda
Proses Nama Jabatan Tanggal Tangan
Dibuat Oleh: CHECYLIA KIRANA SAKTI TARUNA 1/6/2024 @%
[ —~
Disetujui Dr. YUYUN SUPRAPTO, S. SiT, | PEMBIMBING
Oleh: M.M. TA| 416/2024 W
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POLITEKNIK PENERBANGAN SURABAYA

TUJUAN

Instruksi kerja ini dibuat untuk menjelaskan prosedur penggunaan alat pengukur dimensi
untuk pemilah barang pada kabin pesawat dengan ketentuan pada maskapai Lion Air armada
Boeing 737.

RUANG LINGKUP
Instruksi kerja ini mencakup langkah-langkah untuk mengoperasikan alat pengukur dimensi
yang menggunakan sensor ultrasonik dan load cell, serta cara mengganti kertas pada printer

termal ketika kertasnya habis.

PENANGGUNG JAWAB
Penanggung jawab instruksi kerja ini adalah Dr. Yuyun Suprapto, S.SiT, M.M. selaku Dosen
Pembimbing I.

URAIAN UMUM

Sensor Ultrasonik HC-SR04

Digunakan untuk mengukur panjang, lebar, dan tinggi barang dengan ketentuan maskapai
penerbangan Lion Air armada penerbangan Boeing 737 yaitu maksimal panjang 30 cm, lebar
20 cm, dan tinggi 40 cm.

Load Cell

Digunakan untuk menimbang berat barang dengan ketentuan maskapai penerbangan Lion
Air armada penerbangan Boeing 737 yaitu maksimal 7 kg. Dilengkapi dengan modul HX711
untuk pembacaan nilai.

Arduino UNO

Sebagai pengendali utama yang mengolah data dari sensor ultrasonik dan load cell.

LCD Display

Menampilkan hasil pengukuran.
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7.

Thermal Printer

Mencetak hasil pengukuran yang tampil pada LCD.

POTENSI BAHAYA
Jika instruksi kerja ini tidak dilaksanakan dikhawatirkan akan berdampak pada kegagalan

atau kerusakan alat.

ALAT DAN BAHAN YANG DIBUTUHKAN
1. Adaptor12VDC/6 A
2. Alat Cabin Baggage Measure

PROSEDUR/ LANGKAH KERJA PENGOPERASIAN ALAT
1. Periksa Kondisi Alat:
a) Pastikan semua komponen alat dalam kondisi baik;
b) Periksa ketersediaan daya dari adaptor.
2. Menyiapkan Alat:
a) Hubungkan alat dengan sumber daya menggunakan adaptor 12 VDC /6 A;

b) LCD akan menyala dan biarkan melakukan inisialisasi sistem;

Foltekbang Surabasa |

pe— 2
Cabin Bag@ede &

Meazurement. |

¢) Kemudian akan LCD akan menampilkan informasi untuk meletakkan barang yang

ingin diukur.

Fut. baddade £6

measurt  *
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3. Mengukur Dimensi Barang:

a) Tempatkan barang yang akan diukur pada platform alat, pastikan untuk

menempatkan barang dibelakang garis pada platform alas alat;

b) Pastikan barang dalam posisi yang stabil dan tidak bergerak.
. Pengoperasian Alat:
a) Setelah barang telah diletakkan dengan benar, LCD akan menampilkan perintah

untuk menekan push button;

Press button t
measure :

b) Kemudian tekan tombol push button kuning untuk memulai pengukuran.

Menampilkan dan Mencetak Hasil:

a) Hasil pengukuran akan ditampilkan pada LCD. Jika hasil sesuai dengan ketentuan
maskapai Lion Air (maksimal panjang 30 cm, lebar 20 cm, tinggi 40 cm, dan berat
7 kg), maka alat akan menampilkan keterangan “Baggage Pass”. Sebaliknya jika
barang melebihi dimensi yang ditetapkan, layar akan menampilkan peringatan

“Baggage Over”.
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Width =

Length:
beight.:

b) Untuk mencetak hasil pengukuran tekan tombol push button hijau dan thermal

printer akan mulai mencetak.

th -
Vidth ¢
Height

6. Mematikan Alat:
a) Setelah selesai menggunakan, matikan alat dengan melepas koneksi daya dan

simpan alat di tempat yang aman.

8. PROSEDUR/ LANGKAH KERJA PENGGANTIAN KERTAS
1. Buka Penutup Printer:

a) Angkat penutup printer untuk mengakses roll kertas yang lama.

b) Jika ada sisa kertas thermal lama, keluarkan dari printer.
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2. Masukkan Roll Kertas Baru:

a) Letakkan roll kertas thermal baru ke dalam slot dengan posisi yang benar, pastikan

ujung kertas mengarah ke luar.

b) Tarik ujung kertas keluar hingga melewati pemotong kertas.

3. Tutup Penutup Printer:

a) Tutup kembali penutup printer dengan rapat.

b) Pastikan kertas terpasang dengan baik dan tidak terlipat.

Thermal printer siap digunakan kembali.

Catatan:

a) Pastikan untuk melakukan kalibrasi rutin pada sensor ultrasonik dan load cell untuk menjaga

akurasi alat.

b) Selalu ikuti prosedur ini dengan seksama untuk menghindari kesalahan pengukuran atau

kerusakan alat.




Lampiran D
Coding Arduino

#include "Adafruit_Thermal.h"
#include "SoftwareSerial.h"
#include <Wire.h>

#include <DFRobot_HX711.h>
#include <LiquidCrystal_12C.h>

#define TX_PIN 3
#define RX_PIN 2

SoftwareSerial mySerial(RX_PIN, TX_PIN);
Adafruit_Thermal printer(&mySerial);
LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 20, 4);

DFRobot HX711 MyScale(A0, Al);

float weight, height, length, width, lebar_Kiri, lebar_kanan;
long a,b,c,d;

const long interval = 2000;

unsigned long previousMillis = 0;

float jarak_sensor_tinggi = 46.00;
float jarak_sensor_panjang = 29.50;
float jarak_sensor_lebar = 40.00;

float max_weight = 7.00;
float max_height = 40.00;
float max_width = 20.00;
float max_length = 30.00;

float ideal_weight = 6.00;
float ideal_height = 38.00;
float ideal_width = 18.00;
float ideal_length = 28.00;

float min_weight = 0.01;

int pin_trig_tinggi = 4;

int pin_echo_tinggi = 5;

int pin_trig_panjang = 6;

int pin_echo_panjang = 7;

int pin_trig_lebar_Kkiri = 8;

int pin_echo_lebar_Kiri =9;

int pin_trig_lebar_kanan = 10;
int pin_echo_lebar_kanan = 11;

int pin_print = 12;
int pin_reset = 13;

bool reset = HIGH;
bool print = HIGH;
bool status = LOW;
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String kategori;

int proses = 0;

void setup() {
Serial.begin(9600);
mySerial.begin(9600);
printer.begin();
MyScale.setCalibration(210);

Icd.begin();
Icd.backlight();

Icd.setCursor(0,0);
Icd.print("Poltekbang Surabaya ");
Icd.setCursor(0,2);

Icd.print(" Cabin Baggage ");
Icd.setCursor(0,3);

lcd.print(" Measurement ");

pinMode(pin_trig_tinggi,OUTPUT);
pinMode(pin_trig_panjang,OUTPUT);
pinMode(pin_trig_lebar_kiri, OUTPUT);
pinMode(pin_trig_lebar_kanan,OUTPUT);

pinMode(pin_echo_tinggi,INPUT);
pinMode(pin_echo_panjang,INPUT);
pinMode(pin_echo_lebar_kiri,INPUT);
pinMode(pin_echo_lebar_kanan,INPUT);

pinMode(pin_print,INPUT_PULLUP);
pinMode(pin_reset,INPUT_PULLUP);

delay(2000);
Icd.clear();

}

void loop() {
print = digitalRead(pin_print);
reset = digitalRead(pin_reset);

if(proses == 0)

weight = MyScale.readWeight()/1000.00;
Serial.print(weight,3);
Serial.printin(" Kg");

}

if(proses == 0 && weight < min_weight)

/llcd.noBacklight();
Icd.setCursor(0,0);
lcd.print(" ");
Icd.setCursor(0,3);



lcd.print(" ");
Icd.setCursor(0,1);
lcd.print(" Put baggage to ");
Icd.setCursor(0,2);
lcd.print("  measure  ");

}
if(proses == 0 && weight >= min_weight)

Icd.backlight();
Icd.setCursor(0,0);
lcd.print(" ");
Icd.setCursor(0,3);
led.print(” ");
Icd.setCursor(0,1);
lcd.print(" Press button to *);
Icd.setCursor(0,2);
lcd.print("  measure  ");

}

if(reset == LOW && weight >= min_weight && proses == 0)
{
proses = 1;
Icd.backlight();
Icd.setCursor(0,0);
led.print(" ");
Icd.setCursor(0,3);
lcd.print(" ");
Icd.setCursor(0,1);
Icd.print("Measuring ");
Icd.setCursor(0,2);
lcd.print("Please wait... — ");
Serial.printin("Measuring...");
measure();
proses = 2;
Icd.setCursor(0,0);
Icd.print("Height: ");
Icd.setCursor(0,1);
lcd.print("Width : ");
Icd.setCursor(0,2);
Icd.print(""Length: ");
Icd.setCursor(0,3);
lcd.print("Weight: ");

Serial.print("Weight : ");
Serial.print(weight,3);
Serial.printin(" Kg");
Serial.print("Height : ");
Serial.print(height,1);
Serial.printin(" cm");
Serial.print("Width : ");
Serial.print(width,1);
Serial.printin(" cm™);
Serial.print("Length : ");
Serial.print(length,1);



Serial.printIn("* cm\n");

print = digitalRead(pin_print);
reset = digitalRead(pin_reset);

}

if(proses == 2 && status == LOW)

{
Icd.setCursor(8,0);
Icd.print(height,0);
Icd.setCursor(8,1);
Icd.print(width,0);
Icd.setCursor(8,2);
Icd.print(length,0);
Icd.setCursor(8,3);
Icd.print(weight,2);
lcd.print("Kg");

Icd.setCursor(11,0);
lcd.print("|™);
Icd.setCursor(11,1);
led.print("[");
Icd.setCursor(11,2);
led.print("|™);

if(weight > max_weight || height > max_height || width > max_width || length > max_length)

Icd.setCursor(13,1);
Icd.print("Baggage™);
Icd.setCursor(13,2);
Icd.print(" Over ';
kategori = "Over";

}

else

Icd.setCursor(13,1);
Icd.print("Baggage");
Icd.setCursor(13,2);
Icd.print(" Pass ");
kategori = "Pass";
}
}

if(reset == LOW && proses == 2)
{
proses = 0;
Icd.setCursor(0,0);
lcd.print(" ");
Icd.setCursor(0,1);
lcd.print("  Reset ");
Icd.setCursor(0,2);
lcd.print(" ");



Icd.setCursor(0,3);
Icd.print(" "),
delay(1000);

if(print == LOW && proses == 2)
{
Icd.setCursor(0,0);
lcd.print(" ");
Icd.setCursor(0,3);
lcd.print(" ");
Icd.setCursor(0,1);
Icd.print("Printing ");
Icd.setCursor(0,2);
lcd.print("Please wait...  ");

Serial.printIn("Printing...");

cetak();
Icd.setCursor(0,0);
lcd.print(" ");
Icd.setCursor(0,3);
lcd.print(" ");

Icd.setCursor(0,1);
lcd.print(" Printing done ");
Icd.setCursor(0,2);
led.print("  Thank You! ");
Serial.printIn("Printing done™);
delay(3000);
proses = 0;
}
}

void measure()
{
weight = MyScale.readWeight()/1000.00;
digitalWrite(pin_trig_tinggi,LOW);
delay(2);
digitalWrite(pin_trig_tinggi,HIGH);
delay(10);
digitalWrite(pin_trig_tinggi,LOW);
a = pulseln(pin_echo_tinggi,HIGH);
height = jarak_sensor_tinggi - (2*0.0346/2.00);

delay(500);

digitalWrite(pin_trig_panjang,LOW);

delay(2);

digitalWrite(pin_trig_panjang,HIGH);
delay(10);

digitalWrite(pin_trig_panjang,LOW);

b = pulseln(pin_echo_panjang,HIGH);

width = jarak_sensor_panjang - (b*0.0346/2.00);

delay(500);



digitalWrite(pin_trig_lebar_kiri,LOW);
delay(2);
digitalWrite(pin_trig_lebar_kiri,HIGH);
delay(10);
digitalWrite(pin_trig_lebar_kiri,LOW);
¢ = pulseln(pin_echo_lebar_kiri,HIGH);
lebar_Kkiri = ¢*0.0346/2.00;

delay(500);

digitalWrite(pin_trig_lebar_kanan,LOW);
delay(2);
digitalWrite(pin_trig_lebar_kanan,HIGH);
delay(10);
digitalWrite(pin_trig_lebar_kanan,LOW);
d = pulseln(pin_echo_lebar_kanan,HIGH);
lebar_kanan = d*0.0346/2.00;

length = jarak_sensor_lebar - lebar_kiri - lebar_kanan;

/I height = 20.00;
/I width = 20.00;
/I length = 20.00;

}

void cetak()

{
printer.wake();
//delay(1000);

printer.setFont('B");

printer.setSize('L");

printer.justify('C";

printer.print(*" \n\n");

printer.inverseOn();

printer.boldOn();
printer.printIn("Aviation Polytechnic");
printer.printin("  of Surabaya \n");
printer.inverseOff();

printer.boldOff();
printer.printIn("Cabin Baggage\n");

printer.justify('L");
printer.print("Weight : ");
printer.print(weight,3);
printer.print(" Kg\n");

printer.print("Length : ");
printer.print(length,0);
printer.print(" cm\n");



printer.print("Width :");
printer.print(width,0);
printer.print(" cm\n™);

printer.print("Height : ");
printer.print(height,0);
printer.print(" cm\n\n");

printer.setFont('A’);
printer.justify('C";
printer.println(kategori);

printer.setFont('B");
printer.print(" ")
printer.feed(4);

printer.setDefault();
printer.sleep();



Lampiran E

Dokumentasi Pengujian Alat

1. Pengujian Akurasi Sensor Ultrasonik
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2. Pengujian Akurasi Sensor Load Cell

Alat Ukur Standar (Timbangan) Hasil Pengukuran Load Cell
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