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ABSTRAK 

 

 

PROTOTIPE PHOTOMETRIC UNTUK MENGUKUR PANCARAN CAHAYA 

DAN INTENSITAS AFL MENGGUNAKAN ROBOT LINE RUNWAY LIGHT 

 

Oleh: 

MOCHAMAD ADI NUGROHO 

30121014 

Sistem penerangan lapangan terbang (Airfield Lighting System) sangat 

penting untuk keselamatan penerbangan, terutama di malam hari atau cuaca buruk. 

Sistem ini termasuk lampu Runway Edge yang membantu pilot dalam pendaratan 

dan lepas landas. Pengukuran photometric digunakan untuk memastikan intensitas 

dan distribusi cahaya dari lampu-lampu ini memenuhi standar keselamatan. 

Alat yang dikembangkan meliputi miniEVB sebagai mikrokontroler, sensor 

BH1750 untuk pengukuran intensitas cahaya, modul JDY-40 untuk kontrol dengan 

aplikasi Android, dan ESP8266 untuk pengiriman data ke web server. Sistem ini 

juga menggunakan modul XL6009 untuk suplai daya stabil. Pengujian dilakukan 

dengan pemantauan dan kontrol melalui platform Node-RED yang terhubung 

dengan broker MQTT. 

Hasil pengujian menunjukkan alat ini akurat dalam mengukur intensitas 

cahaya pada berbagai jarak. Pada jarak 250 cm, pengaruh cahaya lingkungan 

terhadap pengukuran sangat minimal, menunjukkan keakuratan alat ini. Alat ini 

memudahkan pemantauan dan kontrol melalui aplikasi Android dan web server, 

memberikan solusi efektif untuk pengukuran intensitas cahaya. 

Kata Kunci : Intensitas Cahaya, Node-RED, Pancaran Cahaya, BH1750, JDY-40. 
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ABSTRACT 

 

 

PHOTOMETRIC PROTOTYPE FOR MEASURING LIGHT EMISSION AND AFL 

INTENSITY USING A LINE RUNWAY LIGHT ROBOT 

 

By: 

MOCHAMAD ADI NUGROHO 

30121014 

The Airfield Lighting System is crucial for aviation safety, especially at 

night or in adverse weather conditions. This system includes Approach Flood 

Lights (AFL) that assist pilots during landing and takeoff. Photometric 

measurement ensures the intensity and distribution of light from these lights meet 

safety standards. 

The developed device includes miniEVB as the microcontroller, BH1750 

sensor for light intensity measurement, JDY-40 module for control via an Android 

application, and ESP8266 module for data transmission to a web server. The 

system also uses the XL6009 module for a stable power supply. Testing was 

conducted with monitoring and control via the Node-RED platform connected to 

an MQTT broker. 

Test results show the device accurately measures light intensity at various 

distances. At a distance of 250 cm, the influence of ambient light on measurements 

is minimal, demonstrating the device's accuracy. This device facilitates monitoring 

and control via an Android application and web server, providing an effective 

solution for light intensity measurement. 

Keywords: Light Intensity, Node-RED, Light Emission, BH1750, JDY-40. 
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